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1. Introduccioén

1.1. $Qué es el Cerbo GX?

El Cerbo GX esta en el corazén de su instalacion de energia. Los demas componentes del sistema, como inversores/cargadores,
cargadores solares y baterias, estan conectados a él. El Cerbo GX garantiza que todos trabajen en armonia.

Hay una pantalla tactil opcional para el Cerbo GX llamada GX Touch.

La monitorizacion del sistema puede hacerse o bien con el Cerbo GX que tiene delante de usted o desde cualquier parte del
mundo utilizando una conexion a Internet y el portal VRM.

El Cerbo GX también permite hacer actualizaciones de firmware y maodificar la configuracién a distancia.

El Cerbo GX es parte de la familia de productos GX. Los productos GX son una moderna solucién de seguimiento de Victron y
funcionan con nuestro sistema operativo Venus OS.

Toda la informacion de este manual hace referencia al ultimo software. Puede comprobar si su dispositivo tiene la ultima version
en el menu de Firmware [30] cuando el dispositivo GX esté conectado a Internet. Para instalaciones sin Internet, puede encon-
trar la ultima version en Victron Professional.

1.2. ; Qué hay en la caja?

Dispositivo Cerbo GX

» Cable de alimentacion con portafusible y terminales redondos M8 para conexion a una bateria o a una barra de conexiones
CC.

» Terminadores VE.Can (2 unidades).

» Bloques terminales para todos los conectores de cada lado.

» En este video puede ver como desembalar el producto y un resumen de las interfaces.

https://www.youtube.com/embed/3wheKaU2_qw

VE.Can

e e IS

UM

-@- Green: Active
WiFi Access Point —[ 8- Orange: Disabled

Bluetooth 3} © Connected

- Not connected

= |
Cerbo GX . CE & |
www.victronenergy.com

Press short: toggle WiFi Access Point & Bluetooth on / off
Press long: reset network seftings

12 3 4 123 a 12 3 4 Power in
L e Relay 1 Relay 2 iows

—_——e =
Tank Temp Digital inputs NO COM NC NO COM NC +
e D, ————— e ety


https://www.victronenergy.com/panel-systems-remote-monitoring/gx-touch-50
https://vrm.victronenergy.com/
https://www.victronenergy.com/live/vrm_portal:remote-firmware-update
https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
http://professional.victronenergy.com
https://www.youtube.com/watch?v=3wheKaU2_qw&feature=youtu.be
https://www.youtube.com/embed/3wheKaU2_qw
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2. Instalacion

2.1. Resumen de las conexiones

VE Direct inverter, charger, peak power pack

e pure snewave nverter

phoenix 12 | 500

Modbus TCP, .
Internet connectivity
Remote Se—
Support A

Networking

--- >
VRM &

(7] @
Ethernet

|

RS inverter
Skylla-i, Skylla-S charger VE.Can

RS485 Energy meter, IMT
solar iradiation, wind and

temperature sensor

3 VE.Direct ports

3x USB ports
GX GSM
RS485 to USB interface Digital Multi Control GX
USB hubs
WIFI dongles
Keyboard
USB GPS modules
USB memory

VE.Can RJ-45

VE.Bus RJ-45

g L.@

Multi
MultiPlus

MultiPlus-1I

Quattro

VE.Bus Phoenix Inverter

Viem

ﬁ BMS-Can Cable Type A or B

Multilus 1

et |

Svetoom §

Cerbo GX

SmartSolar MPPT VE.Can Lynx Shunt VE.Can

VE.Can to
To Marine NMEA 2000

NMEA 2000 Network __ adapter Bluetooth conrecton
—ll )

& built in WIFI to
VictronConnect app
with Remote Console

Cerbo GX power
from battery

2 x Potential Free Relays
Generator start/stop, alarm signaling, remote control switch

4 x Resistive 4 x Digital inputs

tank level inputs Door Alarm
= i - Bilge pump - 1 1
= — - Bilge alarm -
Burglar alarm .
Smoke alarm

- - Fire alarm

CO2 alarm =
4 x Temperature Generator running |
5V max - not isolated

inputs

2.2. Alimentacion

El dispositivo se alimenta con el conector Power in V+. Acepta de 8 a 70 V CC. El dispositivo no se alimentara por si mismo
desde ninguna de las otras conexiones (por ejemplo, de la red). El cable de alimentaciéon CC suministrado incluye un fusible de
fusion lenta de 3,15 A.

Alimentacion en sistemas con VE.Bus BMS

Cuando el Cerbo GX se use en una instalacion con un VE.Bus BMS, conecte el Power in V+ del Cerbo GX al terminal marcado
como 'Load disconnect' (desconexion de la carga) del VE.Bus BMS. Conecte los dos cables negativos al polo negativo de una
bateria normal.

Precaucion sobre alimentacion desde el terminal AC-out de un inversor VE.Bus, Multi o Quattro:

Si alimenta el Cerbo GX desde un adaptador de CA conectado al puerto AC-out de cualquier producto VE.Bus (inversor, Multi o
Quattro), se producira un bloqueo después de que los productos VE.Bus se apaguen por cualquier razén (algun fallo operativo o
un arranque autogeno). Los dispositivos VE.Bus no se encenderan hasta que el Cerbo GX tenga alimentacion, pero el Cerbo GX
no se encendera hasta que é/ mismo tenga alimentacion. Este bloqueo puede solucionarse desenchufando brevemente el cable
VE.Bus del Cerbo GX y en ese momento los productos VE.Bus empezaran a encenderse inmediatamente.

O puede hacerse una modificacion en los cables RJ45. Consulte la pregunta frecuente n® 20 [68] para mas informacion sobre
esto.

Aislamiento
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Puesto que el Cerbo GX esta conectado a muchos productos diferentes, es importante que preste la atencion necesaria al aisla-
miento para evitar que se formen bucles de tierra. Esto no sera un problema en el 99% de las instalaciones.

¢ Los puertos VE.Bus estan aislados

» Los puertos VE.Direct estan aislados

* Los puertos VE.Can no estan aislados.

» Los puertos USB no estan aislados. La conexién de una mochila wifi o GPS no ocasionara problemas ya que no esta conecta-
da a otra fuente de alimentacion. Aunque habra un bucle de tierra cuando monte un concentrador USB alimentado por separa-
do, hemos hecho muchas pruebas en las que no se ha detectado que esto causara ningun problema.

« El puerto Ethernet esta aislado, excepto por el apantallamiento: use cables UTP sin apantallamiento para la red Ethernet.

Ampliacion de los puertos USB con un concentrador USB autonomo

Aunque se puede ampliar el nimero de puertos USB con un concentrador, la cantidad de alimentacion que el puerto USB de a
bordo puede proporcionar es limitada. Cuando amplie el nimero de puertos USB, le recomendamos que use siempre concentra-
dores USB alimentados. Y para minimizar las probabilidades de que surjan problemas, use concentradores USB de buena cali-
dad. Puesto que Victron también ofrece un adaptador VE.Direct a USB, puede utilizar esta opcion para aumentar el nimero de
dispositivos VE.Direct que puede conectar a su sistema, consulte en este documento el nimero maximo de dispositivos que se
pueden conectar a diferentes dispositivos GX.

2.3. Pantalla GX Touch

La pantalla tactil opcional se conecta mediante cable USB y HDMI y los enchufes que se proporcionan con ella.

Absorption AGLoads

%ml.run energy 230W

95,

808W
55.1V 15.0A

{{@}}vidron energy

Los puertos para conectar estos enchufes estan en la parte superior del Cerbo GX. Véase el Diagrama de resumen de las cone-
xiones. [5]

No se necesita configuracion. Al conectar la pantalla, el dispositivo mostrara automaticamente el resumen y los controles del me-
nu del GX.

Puede acceder a las opciones de la pantalla en Configuracién - menu de Pantalla e idioma. Puede fijar una hora para que la
pantalla se apague o habilitar el brillo adaptativo.

La pantalla se controla con un solo dedo. Puede deslizarse hacia arriba y hacia abajo por los menus y pulsar para hacer selec-
ciones.

El texto y los nimeros se introducen mediante el teclado de la pantalla.


https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start#notes
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internet 04:26

Name internet

Password

Hay varias formas de montar la GX Touch con los soportes incluidos.
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2.4. Conexion de productos Victron

2.4.1. Multis/Quattros/inversores (productos VE.Bus)

Para simplificar, nos referiremos a todos los Multis, Quattros e inversores como productos VE.Bus.

La version mas antigua de los dispositivos VE.Bus que puede conectarse al Cerbo GX es 19xx111 o0 20xx111, lanzadas en 2007.
También se admite el firmware VE.Bus 26xxxxx y 27xxxxX, pero no el 18xxxxx.

Tenga en cuenta que no se puede usar el On/Off remoto (cabecera de la PCB de control del VE.Bus) junto con un Cerbo GX.
Deberia haber un cable entre los terminales de la izquierda y del centro, como cuando se envia desde la fabrica. En caso de que
se necesite un interruptor alambrico que desactive el sistema, utilice el Safety Switch Assistant (asistente de interruptor de segu-
ridad).

Productos VE.Bus tnicos

Para conectar un solo producto VE.Bus, utilice una de las tomas VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Ambas tomas son
idénticas, puede usar cualquiera de las dos. Use un cable RJ45 UTP estandar. Puede consultar nuestra lista de precios.

Sistemas VE.Bus paralelos, divididos y trifasicos

Para conectar varios productos VE.Bus configurados como un sistema VE.Bus paralelo, dividido o trifasico, conecte el primer o el
ultimo producto VE.Bus de la cadena a cualquier de las tomas VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Use un cable RJ45
UTP estandar. Puede consultar nuestra lista de precios.

Sistemas VE.Bus con baterias de litio y un VE.Bus BMS


https://www.victronenergy.com/live/assistants:overview_of_available_assistants#safety_switch
https://www.victronenergy.com/live/assistants:overview_of_available_assistants#safety_switch
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
https://www.victronenergy.com/information/pricelist
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» Conecte el Cerbo GX a la toma llamada ‘MultiPlus/Quattro’ o a uno de los Multi o Quattro del sistema. No lo conecte a la toma
del panel remoto del VE.Bus BMS.

» Tenga en cuenta que no se podra controlar el conmutador On/Off/Charger Only (encendido/apagado/solo cargador). Esta op-
cion se desactiva automaticamente en el menu del Cerbo GX cuando se usa un VE.Bus BMS. La unica forma de controlar un
Multi o un Quattro cuando se usa con un VE.Bus BMS es afiadir un Digital Multi Control al sistema. En sistemas con un
VE.Bus BMS se puede configurar el limite de corriente de entrada.

» Se puede combinar un MultiPlus/Quattro con un VE.Bus BMS y un Digital Multi Control. Solo hay que conectar el Digital Multi
Control a la toma RJ-45 del VE.Bus BMS marcada como Remote panel (panel remoto).

» Para permitir que el Cerbo GX se apague solo en caso de bateria baja, asegurese de que el Cerbo GX se alimenta a través
del VE.Bus BMS: conecte Power in V+ del Cerbo GX a Load disconnect (desconexién de carga) del VE.Bus BMS. Y conecte
los dos cables negativos al polo negativo de una bateria normal.

Combinacién del Cerbo GX con un Digital Multi Control

Es posible conectar un Cerbo GX y un Digital Multi Control a un sistema VE.Bus. La opcién de encender y apagar el producto o
ponerlo en modo Charger Only (Solo cargador) mediante el Cerbo GX quedara desactivada. Lo mismo ocurre con el limite de
corriente de entrada: cuando hay un Digital Multi Control en el sistema, el limite de corriente de entrada establecido en el panel
de control sera el parametro maestro, y no sera posible cambiarlo en el Cerbo GX.

Conexion de varios sistemas VE.Bus a un solo Cerbo GX

Solo se puede conectar un sistema VE.Bus a los puertos VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. La forma profesional de
controlar mas sistemas es afiadir un Cerbo GX mas.

Si necesita conectar mas de un sistema al mismo Cerbo GX, use un MK3-USB. La funcionalidad quedara limitada:

» Para generar los datos de las paginas de Resumen, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados.

» Todos los sistemas conectados apareceran en la lista de dispositivos

» Todos los sistemas conectados se consideraran para los célculos de consumo de energia y distribucién (graficos kWh de

VRM)

Para la légica de arranque/parada del generador, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados.

» En el caso de un sistema ESS, solo se usa el sistema conectado a los puertos VE.Bus integrados en los mecanismos ESS. El
otro solo aparece en la lista de dispositivos.

Otra opcion es usar la interfaz VE.Bus a VE.Can (ASS030520105). Afiada una por cada sistema adicional. Tenga en cuenta que
no lo recomendamos, esta interfaz esta descatalogada. Compruebe que la red VE.Can esta rematada y tiene alimentacion. Para
alimentar la red VE.Can, consulte la pregunta n° 17 de nuestro libro blanco sobre comunicacion de datos.

2.4.2. Serie de monitores de bateria BMV-700 y MPPT con un puerto VE.Direct

Las conexiones directas con un cable VE.Direct estan limitadas por el nimero de puertos VE.Direct del dispositivo (véase Resu-
men de conexiones [5]). Hay dos tipos de cables VE.Direct:

1. Cables VE.Direct directos, ASS030530xxx
2. Cables VE.Direct con un conector acodado en un extremo. Estan disefiados para minimizar la profundidad necesaria detras
de un panel, ASS030531xxx

Los cables VE.Direct tienen una longitud maxima de 10 metros. No es posible alargarlos. Si necesita mas longitud, use un adap-
tador VE.Direct a USB con un cable alargador USB activo.

También es posible usar la interfaz VE.Direct a VE.Can, pero tenga en cuenta que esto solo funciona para BMV-700 y BMV-702.
No funciona con BMV-712, ni con cargadores solares e inversores MPPT con un puerto VE.Direct. En el siguiente apartado pue-
de consultar mas informacién sobre esta interfaz VE.Can.

Conexion a su Cerbo GX de un numero de dispositivos VE.Direct superior al nUmero de puertos VE.Direct.

En primer lugar, tenga en cuenta que el nimero maximo de dispositivos que se pueden conectar es limitado, independientemen-
te de la interfaz. La forma en que se conecten, ya sea directa o mediante USB o CAN, no cambia el maximo. Consulte aqui los
limites maximos de dispositivos conectados. Seleccione el dispositivo correcto GX para el nimero de dispositivos conectados
que requiera el sistema.

» Opcion 1: Use la interfaz VE.Direct a USB. El Cerbo GX tiene puertos USB integrados (véase el Resumen de conexiones [5]).
Use un concentrador USB cuando necesite mas puertos USB.

» Opcion 2: EI BMV-700 y el BMV-702 también pueden conectarse con la interfaz VE.Direct a VE.Can. Tenga en cuenta que los
BMV-712, MPPT e inversores VE.Direct no pueden conectarse con esta interfaz CAN-bus ya que no traduce los datos en men-
sajes CAN-bus. Cuando use la interfaz VE.Direct a VE.Can, asegurese de que la red VE.Can esta rematada y tiene alimenta-
cién. Para alimentar la red VE.Can, consulte la pregunta n° 17 de nuestro libro blanco sobre comunicacion de datos.

Observaciones sobre los MPPT VE.Direct mas antiguos

* Los MPPT 70/15 tienen que ser del afio/semana 1308 o posterior. Los 70/15 anteriores no son compatibles con el Cerbo GX y
lamentablemente actualizar el firmware del MPPT no sera de ninguna ayuda. Para encontrar el nimero afio/semana de su


https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
https://www.victronenergy.com/live/venus-os:start
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-usb-interface
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-direct-to-ve-can-interface
https://www.victronenergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-products_EN.pdf
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modelo, busque el nimero de serie impreso en la etiqueta que esta en la parte posterior. Por ejemplo, el numero
HQ1309DERA4F significa 2013, semana 9.

2.4.3. Skylla-i, derivador Lynx VE.Can, Lynx lon + Shunt y MPPT con un puerto VE.Can

Para conectar un producto con un puerto VE.Can, use un cable RJ45 UTP estandar. (Disponible con conectores rectos y acoda-
dos)

No olvide poner terminadores VE.Can en los dos extremos de la red VE.Can. Se suministra una bolsa con dos terminadores
con cada producto VE.Can. También estan disponibles por separado.

Otras observaciones:

Para funcionar con el Cerbo GX un MPPT 150/70 necesita un firmware v2.00 o posterior.

Puede combinar un panel de control Skylla-i con un Cerbo GX.

Puede combinar un panel de control lon con un Cerbo GX.

Skylla-i, el derivador Lynx VE.Can y Lynx lon + Shunt y los MPPT con un puerto VE.Can alimentan la red VE.Can, de modo
que en estas condiciones no sera necesario proporcionar alimentacion por separado. Los convertidores de protocolo, por
ejemplo la interfaz VE.Bus a VE.Can y la interfaz BMV a VE.Can, no alimentan la red VE.Can.

PN =

2.4.4. Serie BMV-600
Conecte el BMV-600 con el cable VE.Direct a BMV-60xS. (ASS0305322xx)

2.4.5. Caja de conexiones CC

Conecte la caja de conexiones CC con el cable RJ-12 suministrado. A continuacion conecte el BMV-700 al Cerbo GX, consulte
las instrucciones de conexién del BMV-700.

2.4.6. Adaptador de transmisor resistivo de nivel de depésito VE.Can
Consulte la pagina y el manual en nuestro sitio web para obtener mas informacioén sobre el adaptador.

Para conectar un producto con un puerto VE.Can, use un cable UTP RJ45 estandar .

No olvide poner terminadores VE.Can en los dos extremos de la red VE.Can. Se suministra una bolsa con dos terminadores
con cada producto VE.Can. También estan disponibles por separado (ASS030700000). (Disponible con conectores rectos y
acoda-dos)

Asegurese de que el CAN-bus tiene alimentacion. Puede consultar mas informacion en el capitulo de Alimentacion del manual
del Adaptador de transmisor de nivel de depésito.

2.5. Transmisores de nivel de depdsito NMEA de otros fabricantes
Para que un transmisor de nivel de deposito pueda verse en el Cerbo GXdebe cumplir los siguientes requisitos:

* Transmitir el PGN de NMEA 2000 para el nivel de liquido: 127505
+ La clase de dispositivo NMEA 2000 ha de ser 'General', 80
» La funcion NMEA 2000 ha de ser 'Transductor’, 190

A partir de v2.17 también se aceptan las siguientes funciones:

+ La clase de dispositivo NMEA 2000 'General', 80 y la funcién 'Sensor’, 170
» La clase de dispositivo NMEA 2000 'Sensores', 75 y la funcién 'Nivel de liquido', 150

Por el momento no se admite una unica funcion que proporcione varios niveles de liquido.

Con algunos transmisores de nivel de depodsito también se puede configurar la capacidad y el tipo de fluido desde el Cerbo GX,
por ejemplo el Maretron TLA100. Es posible que otros transmisores de otros fabricantes también cuenten con esta opcién, mere-
ce la pena intentarlo.

Para conectar una red NMEA 2000 al puerto VE.Can del Cerbo GX, use un cable VE.Can a NMEA 2000.

En lugar de un VE.Can a NMEA 2000, también puede usar un cable 3802 de Oceanic Systems: https://osukl.com/ve-can-adap-
tor/. La diferencia es que sirve para conectar un unico dispositivo NMEA 2000 a una red VE.Can. También puede alimentar una
red NMEA 2000 de menor tension directamente a partir de un sistema Victron de 48 V.

2.6. Conexion de un inversor FV

La medicién de la salida de un inversor FV le proporcionara al usuario una vision general del equilibrio energético y de la distribu-
cion de energia en cada momento. Tenga en cuenta que estas mediciones solo se usan para mostrar informacion. La instalacion
no las necesita ni las usa para su funcionamiento. Ademas de controlar, el dispositivo GX también puede limitar algunos tipos y
marcas de inversores FV, es decir, reducir la potencia de salida. Esto se usa, y es imprescindible, para la opcion Zero feed-in (sin
devolucion a la red) de los ESS.

Conexiones directas
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https://www.victronenergy.com/cables/rj45-utp-cable
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-can-rj45-terminator
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-can-rj45-terminator
https://www.victronenergy.com/dc-distribution-systems/dc-distribution-systems
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-can-resistive-tank-sender-adapter
https://www.victronenergy.com/cables/rj45-utp-cable
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-can-rj45-terminator
https://www.victronenergy.com/accessories/ve-can-rj45-terminator
https://www.victronenergy.com/live/ve.can:ve.can_resistive_tank_sender_adapter#power
https://www.victronenergy.com/live/ve.can:ve.can_resistive_tank_sender_adapter#power
https://www.victronenergy.com/cables/ve-can-to-nmea2000-cable
https://osukl.com/ve-can-adaptor/
https://osukl.com/ve-can-adaptor/
https://www.victronenergy.com/live/ess:design-installation-manual
https://www.victronenergy.com/live/ess:design-installation-manual
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Tipo Zero feed-in (sin devolucion a la red) Detalles
Fronius Si Conexioén LAN, véase GX - GX - manual Fronius
SMA No Conexion LAN, véase GX - GX - manual SMA
SolarEdge No Conexion LAN, véase GX - manual SolarEdge
ABB Si Conexién LAN, véase GX - manual ABB

Uso de un contador En el caso de inversores FV que no se puedan conectar digitalmente, se puede usar un contador:

Tipo Zero feed- Detalles
in (sin de-
volucién a
la red)
Sensor de corriente CA No Conectado a la entrada analdgica del inversor/cargador. Menor coste - menor precision. Contador de energia
Contador de energia No Conectado mediante un cable al Cerbo GX o de modo inaldmbrico con nuestras interfaces Zigbee a USB/RS485.
Véase la pagina de inicio de Contadores de energia

Sensores inalambricos de No Véase el manual del sensor inalambrico de CA - Descatalogado
CA

2.7. Conexion de un GPS USB

Puede usar un GPS para hacer un seguimiento de vehiculos o barcos a distancia, y tiene la opcién de hacer que salte una alar-
ma cuando abandonen una zona determinada (geoperimetraje o geofencing) También se puede descargar un archivo gps-
tracks.kml que se puede abrir con Navlink y Google Earth, por ejemplo.

Victron no vende GPS-USB pero el Cerbo GX acepta médulos GPS de otros fabricantes que utilicen los comandos NMEAQ183,
casi todos los usan. Puede comunicarse a tasas de baudios de 4800 y 38400. Enchufe la unidad en cualquiera de las tomas
USB. La conexién puede tardar unos minutos, pero el Cerbo GX reconocera automaticamente el GPS. La ubicacion de la unidad
se enviara automaticamente al portal VRM y se mostrara su posicion en el mapa.

Se ha probado la compatibilidad de Cerbo GX con:

+ Globalsat BU353-W SiRF STAR Ill 4800 baudios

* Globalsat ND100 SiRF STAR Il 38400 baudios

* Globalsat BU353S4 SiRF STAR IV 4800 baudios

+ Globalsat MR350 + BR305US SiRF STAR Il 4800 baudios

2.8. Conexion de un generador Fischer Panda
Véase GX- generadores Fischer Panda.

2.9. Conexion de transmisores de nivel de depésito NMEA 2000

Para que un transmisor de nivel de depdsito NMEA 2000 de otro fabricante pueda verse en el dispositivo GX debe cumplir los
siguientes requisitos:

* Transmitir el PGN de NMEA 2000 para el nivel de liquido: 127505
» La clase de dispositivo NMEA 2000 debe ser o bien General (80) junto con el cédigo de funcion Transductor (190), o bien Sen-
sor (170). Otra opcién es que la clase de dispositivo NMEA 2000 sea Sensores (75) junto con la funcién Nivel de liquido (150).

Por el momento no se admite una unica funcion que proporcione varios niveles de liquido.

Con algunos transmisores de nivel de deposito también se puede configurar la capacidad y el tipo de fluido desde el dispositivo
GX, por ejemplo el Maretron TLA100. Es posible que otros transmisores de otros fabricantes también cuenten con esta opcién,
merece la pena intentarlo.

Para conectar una red NMEA 2000 al puerto VE.Can del Cerbo GX, use un cable VE.Can a NMEA 2000.

En lugar de un VE.Can a NMEA 2000, también puede usar un cable 3802 de Oceanic Systems: https://osukl.com/ve-can-adap-
tor/. La diferencia es que sirve para conectar un unico dispositivo NMEA 2000 a una red VE.Can. También puede alimentar una
red NMEA 2000 de menor tension directamente a partir de un sistema Victron de 48 V.

Transmisores de nivel de depdsito NMEA 2000 probados:

* Maretron TLA100

» Transmisor de nivel de liquido Navico Fuel-0 PK, cédigo de referencia. 000-11518-001. Tenga en cuenta que este transmisor
necesita una red NMEA 2000 alimentada con 12 V, se rompe cuando se conecta a una red NMEA 2000 alimentada con 24 V.
Considere también que necesita una pantalla Navico para configurar la capacidad, el tipo de fluido y otros parametros del
transmisor.

Es probable que otros también funcionen. Si conoce alguno que funcione bien, por favor edite esta pagina o péngase en
contacto con nosotros a través de Community -> Modifications (Comunidad -> Modificaciones).
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2.10. Conexion de sensores de radiacion solar, temperatura y velocidad del

viento IMT
Compatibilidad

Ingenieurbiiro Mencke & Tegtmeyer GmbH (IMT) ofrece una gama de sensores de radiacion solar digitales y de silicona pertene-
cientes a la serie Si-RS485 que son compatibles con los dispositivos Victron GX.

Los sensores opcionales/adicionales de temperatura del modulo externo, temperatura ambiente y velocidad del viento también
son compatibles.

Los sensores externos opcionales/adicionales se conectan al sensor de radiacion solar con los enchufes preinstalados o estan
previamente conectados al sensor de radiacion solar (médulo externo y temperatura ambiente solamente). Cuando los sensores
externos se conectan mediante un sensor de radiacion solar adecuado, todos los datos relativos a las mediciones se transmiten
al dispositivo GX de Victron con el cable de interfaz tnico.

Cada modelo de sensor de radiacion solar de la serie Si-RS485 tiene una capacidad diferente en lo que respecta a sensores
externos (o viene con un sensor externo previamente conectado), por lo que es importante que considere sus necesidades futu-
ras antes de comprar.

Se puede conectar un sensor de temperatura del modulo IMT Tm-RS485-MB independiente (visible como ‘temperatura de la cel-
da’) o un sensor de temperatura ambiente IMT Ta-ext-RS485-MB (visible como ‘temperatura externa’) directamente al dispositivo
Victron GX, con un sensor de radiacion solar o o sin un sensor de radiacién solar.

Funcionamiento

Los sensores de radiacién solar de IMT de la serie Si-RS485 funcionan con una interfaz eléctrica RS485 y un protocolo de comu-
nicacién Modbus RTU.

El software de interfaz necesario esta preinstalado en el Venus OS, pero el dispositivo GX de Victron debe contar con firmware
reciente, FW v2.40 como minimo.

La conexion fisica al dispositivo GX de Victron se hace mediante el puerto USB y necesita un cable de interfaz RS485 a USB de
Victron.

También se necesita una fuente de alimentacién externa CC adecuada (de 12 a 28 V CC), ya que el sensor NO recibe alimenta-
cién a través del USB.

Conexiones con cables

El esquema de la siguiente guia de instalacion representa la configuracion del cableado en una instalaciéon normal.
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https://www.imt-solar.com/fileadmin/docs/en/products/Si-RS485-Selection.pdf
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IMT Si-RS485TC Series Solar Irradiance Sensor - Victron Installation Guide

Terminal Block
*See note #2

Brown:Rsass Data + Orange:R5485 Data +

Irradiance Sensor
IMT Si-RS485TC Series

*Refer to IMT Irradiance Sensor ‘Selection Table for S Sensor with RS485'

] v s

RS485 to USB Interface
Victron ASS030572018 / ASS030572050
“See note #3

Red: Power Pos -5 VDC (ot sed)

fRed: Power Pos 1210 28V0C

Victron GX Device
*Connect to USB port

Back hik: et

QL

DC-DC Converter
Victron Orion
24/12,24/24, 48/24 or 48/12

Installation Notes:

e

accordingly for
or AC-DC adaptor must be uiised n the instalaion.

for

105V (es
measured tthe

2epor tothe T L +

Dt [ |

ERRRRRRRRRRRRRRRRRAL

o
length of 10mor

aycabi

lengh, ather than only for the

length

installed separated/awy from DC o AC power cabling

‘weather/water ingress Battery Bank
0
Conexiones con cables
Si-Sensor Interfaz RS485 a USB de Victron Seiial
Marrén Naranja RS485 Data A +
Naranja Amarillo RS485 Data B -
Rojo - Pos alimentacion - de 12a 28 V CC
Negro Neg/Gnd alimentacién - 0 V CC
Negro (grueso) - Tierra / Apantallamiento del cable / PE
- Rojo Pos alimentacion - 5 V CC (no se usa)
- Negro Neg/Gnd alimentacion - 0 V CC (no se usa)
Marrén Terminador 1 - 120R (no se usa)
Verde Terminador 2 - 120R (no se usa)

Notas sobre la instalacion

La maxima tensién de la alimentacion CC permitida para la gama de sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 es
de 28,0 V CC. Segun esto, para bancadas o sistemas de baterias de 24 V y 48 V debe usarse en la instalaciéon un convertidor
CC-CC (24/12, 24/24, 48/12 0 48/24) o un adaptador CA-CC de Victron adecuados.

En bancadas o sistemas de baterias de 12 V, el sensor de radiacién solar de IMT de la serie Si-RS485 puede alimentarse direc-
tamente desde la bancada de baterias y seguira funcionando hasta la tensién minima de 10,5 V (segun la medicién del sensor,
teniendo en cuenta la caida de tensién en el cable).

Puede consultar notas y especificaciones detalladas sobre cableado/instalaciéon en la 'Guia de referencia rapida’ del sensor de
radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 y en la ‘Ficha técnica’ del cable de interfaz RS485 a USB de Victron.

Para garantizar la integridad de la sefial y el buen funcionamiento, compruebe lo siguiente:

» Los cables alargadores usados cumplen las especificaciones relativas a la superficie minima de la seccién recogidas en la ta-
bla correspondiente (depende de la tensién de alimentacion CC y de la longitud del cable).

» Los cables alargadores tienen un apantallamiento y un nucleo de par trenzado adecuados.

» El cable original de interfaz RS485 a USB de Victron conectado esta reducido a una longitud maxima de 20 cm en instalacio-
nes en las que la longitud de cable total es superior a 10 m o en las que hay problemas de interferencia especificos de la
instalacion o de la ubicacion. En esos casos deben usarse cables apropiados/de alta calidad para toda la extension de cables
y no solo para los alargadores.
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» Los cables estan colocados separados o lejos de los cables principales de alimentacién CC o CA.

» Todos los cables estan correctamente rematados (incluidos lo que no se usen) y bien aislados de los elementos meteoroldgi-
cos y de la entrada de agua.

» La carcasa del sensor no se ha abierto ni manipulado durante la instalacion, ya que esto podria comprometer la integridad del
sellado (y anular la garantia).

El sensor de radiacién solar de IMT de la serie Si-RS485TC cuenta con aislamiento galvanico interno (hasta 1000 V) entre la
alimentacion y los circuitos Modbus RS485, de modo que la interfaz sin aislamiento RS485 a USB de Victron es adecuada para
casi todas las instalaciones.

No obstante, si se prefiere una interfaz aislada RS485 a USB, el unico dispositivo compatible es USB485-STIXL de Hjelmslund
Electronics (el dispositivo GX no reconocera ningun otro tipo).

Varios sensores

Se pueden conectar varios sensores de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485 a un mismo dispositivo GX de Victron, pero
se necesita una interfaz RS485 to USB de Victron exclusiva para cada unidad.

No se pueden combinar varias unidades en una sola interfaz (porque esto no es compatible con el software Venus OS asociado).
Configuracién

No suele ser necesario hacer ninguna configuracién especial/adicional, la configuracion predeterminada de fabrica es apta para
la comunicacion con un dispositivo GX de Victron.

Sin embargo, si el sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485 se ha usado antes en otro sistema o se ha cambiado la
configuracién por cualquier motivo, hay que restablecer la configuracion predeterminada antes de volverlo a usar.

Para revisar la configuracién, descargue la 'Herramienta de software de configuracion Si-MODBUS’ de IMT. Siga las instruccio-
nes de la ‘Documentacion del configurador Si Modbus’ de IMT y compruebe o actualice, si procede, los siguientes ajustes:

* Direccion MODBUS: 1
» Tasa de baudios: 9600
» Formato de datos: 8N1 (10 Bit)

Si necesita mas asistencia para la configuracion de sensores de radiacion de IMT de la serie Si-RS485, pédngase en contacto con
IMT Solar directamente.

Interfaz del usuario - Dispositivo GX

Al conectar el dispositivo GX de Victron y encender el sensor de radiacion de IMT de la serie Si-RS485, éste sera detectado
automaticamente en pocos minutos y aparecera en el menu 'Lista de dispositivos'.

Device List 11:59

BMV-712 Smart Q4% 27.01V 6.3A >
IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor

‘

SmartSolar Charger MPPT 250/100 rev2 296W >
MultiPlus 24/3000/70-16 Inverting >
Notifications >
Settings >

4l Pages = Menu

Dentro del menu ‘Sensor de radiacion solar de IMT de la serie Si-RS485’, se mostraran automaticamente todos los parametros
disponibles (segun los sensores conectados), que se actualizaran en tiempo real.
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4 IMT Si-R5485 Series Solar Irradiance Sensor 12:06
Irradiance 1090.1W/m2
Cell temperature 40.5°C
External temperature 24.5°C
Wind speed 2.9m/s
Settings >

En el submenu de ‘Ajustes’ se pueden habilitar y deshabilitar manualmente los sensores externos opcionales/adicionales conec-
tados al sensor de radiaciéon de IMT de la serie Si-RS485.

£ Settings 12:00

Wind speed sensor Enabled

External temperature sensor Enabled )
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Wind speed sensor

Disabled O

Auto-detect O

2.10.1. Visualizacion de datos - VRM

Para revisar los datos histéricos registrados en el portal VRM, despliegue la lista del complemento ‘Sensor meteorolégico’ y se-
leccione el complemento ‘Sensor meteorolégico’.

Select the info you would like to see:

. Gateway 9 widgets +

a VE.Bus System 12 wid

[te]
@
¥

o2}

Q Battery Monitor [256] 8 widgets o

E Solar Charger [258] 7 widgets ¥

u Meteorological Sensor [1] 1 widget =

v Metecrological sensor

Los datos de los tipos de sensores disponibles apareceran automaticamente en el grafico. También se pueden habilitar y desha-
bilitar sensores o parametros concretos pulsando en el nombre o la leyenda del sensor.
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B Meteorological sensor [1]

iance (W/mA2) ~a External temperature (C)

Sensor cell temperature Wind speed External temperature

2.11. Conexion de sensores de temperatura

Consulte en el Resumen de conexiones [5] la ubicacién y el nimero de sensores de temperatura.
Pueden usarse para medir y controlar todo tipo de entradas de temperatura.

Los transmisores de temperatura no estén incluidos. El sensor necesario es ASS000001000 - Sensor de temperatura QUA/PMP/
Venus GX.

(Tenga que en cuenta que es distinto del accesorio de temperatura BMV).

2.12. Conexion de sensores de nivel de depésito
Consulte en el Resumen de conexiones [5] la ubicacién y el numero de entradas de sensores de nivel de deposito.

Las entradas del nivel del depdsito son resistivas y deben conectarse a un transmisor de nivel de depdsito que sea resistivo.
Victron no suministra transmisores del nivel del depésito.

Los puertos del nivel del depdsito pueden configurarse individualmente para ser compatibles con transmisores de nivel de depo-
sito europeos (0 - 180 ohmios) o estadounidenses (240 - 30 ohmios).
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3. Conectividad a Internet

Conecte el Cerbo GX a Internet para aprovechar todas las ventajas del portal VRM. ElI Cerbo GX envia informacion de todos los
productos conectados al portal VRM, desde donde podra controlar el uso de energia y ver el estado de los productos conectados
en cada momento, también podra configurar alarmas de correo electronico y descargar datos en formato CSV y Excel.

Para consultar esta informacion desde su teléfono inteligente o tableta, descargue la aplicacion VRM iOS o Android.

Ademas del seguimiento a distancia, una conexién a Internet activa permite al Cerbo GX hacer comprobaciones regulares de las
nuevas versiones de firmware disponibles, que se descargaran e instalaran automaticamente.

Hay varias formas de conectar un Cerbo GX a Internet:

» Colocando un cable de red entre un router y el puerto Ethernet LAN del Cerbo GX

» Conectandolo a un router de forma inaldmbrica mediante wifi

* Mediante la red movil (celular), con el GX GSM - un médem celular USB o con un router 3G o 4G.
» Anclaje a red o tethering USB de un teléfono movil

Este video explica como conectar LAN, wifi y un GX GSM:

https://www.youtube.com/embed/645QrB7bmvY

3.1. Puerto Ethernet LAN

Cuando conecte un cable ethernet entre un router y un Cerbo GX, la pagina de Configuracion -> Ethernet de su Cerbo GX confir-
mara la conexion.

Ethernet = A 23:39

MAC address 90:59:AF:6A:16:EB

IP configuration Automatic y
IP address 192.168.003.167
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.003.001

sl Pages v = Menu

3.2. Wifi

El Cerbo GX dispone de wifi integrado. Se puede conectar una mochila wifi USB externa compatible (para aumentar el alcance
inalambrico fuera de un armario, por ejemplo).

Con wifi se puede conectar a redes seguras WEP, WPA y WPA2. Hay cuatro mochilas wifi USB compatibles. Dos de ellas ade-
mas estan disponibles en el stock de Victron Energy:

» Cadigo de referencia BPP900100200 - Cerbo GX mddulo wifi simple (Nano USB), pequefio, bajo coste.
» Codigo de referencia BPP900200300 - Asus USB-N14, tiene un precio un poco mayor pero mejor cobertura que el Nano USB.
Compatible a partir de la version de software 2.23.

Los modulos wifi que ya no estan disponibles pero siguen siendo compatibles son:

» Cadigo de referencia BPP900200100 - Startech USB300WN2X2D
» Cadigo de referencia BPP900100100 - Zyxel NWD2105
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» Cadigo de referencia BPP900200200 - Gembird WNP-UA-002, tiene un precio un poco mayor pero mejor cobertura.
Aunque otras mochilas wifi pueden funcionar, no las hemos probado y no ofrecemos asistencia para ellas.

El menu wifi muestra las redes disponibles. Cuando se selecciona una red, se puede introducir la contrasefia (si es que no es ya
conocida) para conectarse. No es compatible con la configuracién mediante WPS (Wi-Fi Protected Setup).

Cuando el Cerbo GX encuentra varias redes wifi con contrasefia conocida, se seleccionara la red mas fuerte de forma automati-
ca. Cuando la sefal de la red a la que se haya conectado sea demasiado débil, cambiara automaticamente a una red mas fuerte,
siempre que conozca la contrasefa de esa red.

La conexion por wifi es menos fiable que la de un cable de Ethernet. Siempre que sea posible es preferible conectarse mediante
Ethernet. La intensidad de la sefial ha de ser siempre del 50% por lo menos.

4 internet =~ 16:11
State Connected
Name internet

Forget network?

Signal strength

MAC address 00:0F:00:4F:05:96

IP configuration Automatic y
4l Pages v = Menu
3.3. GX GSM

Consulte el manual GX GSM.

3.4. Red movil (celular) con router 3G o0 4G

Para conectar el Cerbo GX a una red movil (celular), como una red 3G o 4G, use un router celular. Conecte el Cerbo GX a ese
router con un cable LAN o mediante la red wifi del router.

Asegurese de usar un router disefiado para instalaciones sin supervision. No utilice routers comerciales de bajo coste disefiados
para viajes profesionales o de ocio. Rentabilizara enseguida un router profesional mas caro y no habra perdido tiempo en despla-
zamientos para resetearlo. Algunos ejemplos de estos routers profesionales son H685 4G LTE de Proroute y la gama industrial
de routers 4G de Pepwave.

Puede encontrar mas informacién en esta entrada de blog.

Tenga en cuenta que el Cerbo GX no acepta mochilas 3G/4G USB, aparte del GX GSM que se puede obtener en Victron.

3.5. Anclaje a red o tethering USB con un teléfono movil

Esta es una opcion util cuando funciona, pero no cuente con ello porque no ha resultado ser muy fiable. Busque en Internet ins-
trucciones sobre anclaje a red para su teléfono y su sistema operativo. Sabemos que funciona con:

» Samsung Galaxy S4
pero no con:

* iPhone 5s con iOS 8.1.1
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3.6. Configuracion IP

Casi ninguna instalacion necesitara que se introduzca manualmente la configuracion de IP, puesto que la mayor parte de los sis-
temas aceptan la configuracion automatica de IP (DHCP), que es también la configuracién predeterminada del Cerbo GX. Si tie-
ne que configurar la direccion manualmente, seleccione la siguiente plantilla:

Ethernet ¢ = 16:49

MAC address 84:7E:40:66:0E:6F

IP configuration Manual y

IP address 092.168.002.002

Select position Select character Apply changes

Netmask __ 255.255.255.000

Podra encontrar la informacién completa sobre los requisitos de IP y los nimeros de los puertos utilizados en Preguntas fre-
cuentes de VRM - puertos y conexiones utilizadas por el Cerbo GX.

3.7. Conexion de Ethernet y wifi (conmutacion por error)

Es posible conectar el Cerbo GX a Ethernet y a wifi. En este caso, el Cerbo GX intentara determinar qué interfaz proporciona una
conexion a Internet activa y la usara. Si las dos tienen una conexién a Internet activa, usara la conexién a Ethernet. El Cerbo GX
volvera automaticamente a buscar conexiones a Internet activas cuando haya algin cambio en las interfaces.

3.8. Minimizar el trafico de Internet

En situaciones en las que el trafico de Internet es caro, por ejemplo con un enlace satelital o cuando hay cargos por itinerancia
GSM o mdviles, querra minimizar el trafico. Los pasos a seguir son:

» Desactive la actualizaciéon automatica

» No habilite la asistencia remota

» Reduzca el intervalo de registro a una frecuencia muy baja. Tenga en cuenta que los cambios de estado (carga — inversion o
carga inicial—flotacién) y las alarmas haran que se envien mas mensajes.

Lo mejor para averiguar cuantos datos necesita contratar es dejar que el sistema funcione durante un par de dias y observar los
contadores RX y TX de Internet de su router 3G 0 4G. O aun mejor, algunas companias informan de los datos empleados en su
sitio web.

La cantidad de datos que se usan también depende en gran medida del sistema:
Cuantos mas productos se conecten al Cerbo GX, mas datos se generaran.

» Un cambio de estado (de inversor a cargador, por ejemplo) supondra una transmision de datos, de modo que un sistema con
cambios de estado muy frecuentes también generara mas datos. Esto es asi sobre todo en ciertos sistemas Hub-1 y Hub-2.

Le recomendamos que configure su plan de datos de modo que evite los costosos cargos por 'exceso'. Ponga un tope a su uso
de datos o utilice un plan de prepago.

Un cliente, abrumado por costes globales de entre veinte céntimos y varios euros por Mb de datos, se inventé una ingeniosa
solucioén: con una red privada virtual, RPV (o VPN, por sus siglas en inglés) maodificé la IP para canalizar TODO el trafico entran-
te y saliente del dispositivo GX a través de esta RPV. El uso de un cortafuegos en el servidor RPV le permite controlar el trafico
en funcién de la hora, el tipo de conexion, el lugar y los destinos. Aunque queda fuera del alcance de este manual, esta es una
opcion que funciona, y con la ayuda de un experto en Linux y redes, puede funcionar también en su caso.
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3.9. Mas informacion sobre la configuracion de una conexién a Internet y una
RPV

« Creacion de una cuenta RPV
« Alarmas y seguimiento del portal VRM
« Portal VRM - Preguntas frecuentes
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4. Acceso al dispositivo GX

Se puede acceder a un dispositivo GX con un smartphone, una tableta o un ordenador.

Este acceso se llama consola remota. En dispositivos GX con una pantalla esta opcién de consola remota esta deshabilitada por
defecto y sera necesario habilitarla. Los dispositivos GX sin pantalla tienen la consola remota habilitada por defecto.

Hay varias formas de acceder:

» Usando VictronConnect via Bluetooth

» Con el punto de acceso a wifi integrado

» Através de la red LAN/wifi local

» A través del portal de Internet VRM, para lo que se necesita una conexion a Internet

4.1. Uso de VictronConnect via Bluetooth
Si esta empezando a familiarizarse con VictronConnect, querra consultar el manual de VictronConnect.

Cargue la ultima version de la aplicacion VictronConnect en su dispositivo compatible con Bluetooth (teléfono u ordenador) y
asegurese de que el Bluetooth esta activo.
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Compruebe que el Cerbo GX esta activo y que el LED de Bluetooth esta parpadeando.

Abra la aplicacion VictronConnect a una distancia inferior a 10 metros del Cerbo GX y espere a que detecte los dispositivos pro-
ximos.

Una vez detectados, pulse en Cerbo GX.
La primera vez que se conecte, se le pedira un cédigo PIN de Bluetooth - el PIN por defecto es 000000.

A continuacion, se le pedira que cambie este codigo PIN predeterminado por un cédigo unico mas seguro. Cree su cédigo Unico
y guardelo en un sitio seguro para contrasefias por si lo olvida.
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Device list

LOCAL

Cerbo GX HQ19508HSEQ

Generic Venus device

Bluetooth Pairing Request

Unsecured access!

You are connected using the default
Bluetooth PIN code. We recommend
you change the PIN to prevent
unauthorised connections. You can
change the PIN code in the product
info page at any time.

Don't worry, it is always possible to
reset 10 the default PIN code,

[[] Do not warn me again for this product

NOT NOW CHANGE PIN CODE

Desde la pantalla del dispositivo principal puede cambiar la configuracién de la red, ver el sistema en VRM o abrir la consola
remota.

La configuracion de red para el Cerbo GX se establece en el menu Cog.
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Mot connected Ethernet
™ Click a network below to connect

- Cerbo GX HQ19508HSEQ o ] < Connection settings

Ry | ~ State Connected
Choose a network..

venus-HQ19508HSEQ-220 B = MAC Address 02:17:08:01:12:20
/] P~
Finally2 a7 IP Configuration Automatic  «
venus-HQ1825MVEBZ-13e o=
Product IP Address 192.168.1.90
Cerbo GX HQ19508HSEQ Optus-4G-B525-FF4D B =
Serial number internet @ = Netmask 255.255.255.0
HQ19508HSEQ -
Limited Speed B = Gateway 192.168.1.1

Fin code

ey CHANGE
SCAN FOR NETWORKS Nameserver 192.168.1.114

Custom name - -
Wireless Access Point

Cerbo GX HQ19508HSEQ ERLY
Firmware Enable Access Point '
v2,50~04

Access Point SSID venus-HQ19508HSEQ-220
Host
169.254.10.209 REMOTE CONSOLE —

Access Point Passphrase

Ethernet
Ethernet connected °
Link-local address

1A0 754 10 200

4.2. Acceso a través del punto de acceso a wifi integrado
Para usar este método es necesario instalar la aplicacion VictronConnect en su teléfono, tableta u ordenador.

Pasos para conectarse automaticamente mediante cédigo QR:

o0k wN=

Localice la pegatina con el cédigo QR en el lateral del Cerbo GX

Escanee el codigo QR con la camara de su teléfono o con una aplicacion para escanear cédigos QR.
Si es compatible con su teléfono, le pedira que se conecte al punto de acceso wifi.

Una vez conectado, abra VictronConnect

Seleccione el dispositivo GX de la lista

Abra la consola remota

Pasos para realizar una conexién manual:

1. Situese lo mas cerca posible del Cerbo GX, a no mas de unos pocos metros.

2. Vaya a la configuracién del wifi de su teléfono, tableta u ordenador.

3. Tras la busqueda, el Cerbo GX aparecera en la lista como Venus-HQ1940DEFR4-3b6. HQ es el nimero de serie impreso en
el lateral de la caja.

4. Conecte el wifi con la 'clave wifi' que encontrara impresa en el lateral de la caja y también en una tarjeta guardada dentro de
la bolsa de plastico. Consérvela en un sitio seguro.

5. Abra VictronConnect, empezara a buscar la red wifi automaticamente.

6. Una vez localizada, seleccione el dispositivo GX en la lista.

7. Abra la consola remota.

Notas:

» Si no puede usar VictronConnect, puede usar un navegador de Internet para ir a la direccion IP http://172.24.24.1 o http://

venus.local

» Para mayor seguridad, se puede deshabilitar el punto de acceso a wifi. Véase Configuracién — wifi — Crear un punto de acce-

so. En el capitulo siguiente se explica como usar el pulsador para restablecer el acceso si fuera necesario.

Video explicativo

Video con instrucciones paso a paso para conectar un dispositivo GX con la aplicacion VictronConnect.

https://www.youtube.com/embed/aKJMXxRIkGO

Video explicativo detallado
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Este segundo video se hizo antes de que VictronConnect contara con la opcién de encontrar un dispositivo en una red. Se pue-
den ignorar todas las explicaciones del video acerca de la direccién IP y usar VictronConnect como se explica en el primer video.

https://lwww.youtube.com/embed/ptYV_JEcaMU

4.3. Acceso a la consola remota a través de la red LAN/wifi local

Este apartado explica como conectarse a la consola remota cuando el Cerbo GX esté conectado a la red informéatica local, con
un cable Ethernet o configurandolo para que se conecte a la red wifi local.

Este método no necesita una conexion a Internet. Una red informatica local sera suficiente.

Una vez conectado, conecte el dispositivo GX abriendo la aplicacion VictronConnect en un teléfono, tableta u ordenador. No olvi-
de que tendra que estar conectado a la misma red informatica que el Cerbo GX.

Este video muestra como se hace.

https://www.youtube.com/embed/aKJMXxRIkGO

4.3.1. Otros métodos para encontrar la direccion de IP para la consola remota
En caso de que no pueda usar VictronConnect, hay otras opciones para encontrar el Cerbo GX, por ejemplo, su direccion de IP.

Enlace direccion local - Venus.local

Cuando esta habilitado el ajuste de Consola remota en LAN. Se puede establecer una conexién directa (mediante un cable de
red sin un router o servidor DHCP). Puede acceder al dispositivo GX escribiendo venus.local o http://venus.local en un navega-
dor de Internet, o en VictronConnect si esta conectado a la misma red. Habilite esta funcién solamente con redes de confianza o
conexiones directas. Compruebe que ha deshabilitado la comprobacién de contrasefia o establezca una contrasefia en primer
lugar.

Remote Console on LAN X +

@ Not Secure | venus.local

Discharging
"“v victron energy

-352w
54.2V -6.5A

Direccion de IP en VRM

En el portal VRM Portal, encontrara la direccion de IP en la pagina de Lista de dispositivos de la instalacion. Tenga en cuenta
que para esto es necesario que el Cerbo GX esté conectado a Internet.
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En una red local, por ejemplo, en casa, puede encontrar el Cerbo GX en el resumen de 'Red’ de Windows:

Pulse dos veces sobre el icono para abrir la Consola remota en LAN.
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Abra la ventana 'Propiedades’ para ver la direccion de IP.
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Este sistema utiliza la tecnologia de comunicacion Universal plug-and-play.

4.4. Acceso a través de VRM

Este método requiere una conexioén a Internet operativa, tanto en su teléfono, tableta u ordenador como para el Cerbo GX. Para
una nueva instalacion, esto significa que tiene que conectarse con un cable Ethernet.

Instrucciones paso a paso:

Primero, conecte el Cerbo GX a Internet enchufandolo a una red Ethernet operativa, que tenga un servidor DHCP, como la ma-
yoria de las redes, y que esté conectada a Internet. El Cerbo GX se conectara inmediatamente a VRM.

Ahora, vaya al portal VRM, https://vrm.victronenergy.com/, y siga las instrucciones para afiadir el dispositivo. Puede obtener mas
informacién en el Manual de VRM.

Una vez que aparezca en VRM, pulse el enlace 'Consola remota’ para abrir la ventana. Se vera como en la siguiente captura de
pantalla.

Puede encontrar mas informacion sobre la 'Consola remota’ de VRM en el manual de Cerbo GX, capitulo de Consola remota de
VRM.
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< c | & Secure | httpsy//vrm.victronenergy.com/installation/1495/dashboard

Device List

BMV-702 90% | 52.42V | 16.2A pJ

BlueSolar Charger MPPT 150/70 ow >
Fronius Galvo 3.1-1 1757W >
Grid meter 14W >
MultiPlus 48/5000/70-50 Bulk >

Notifications >
Matthijs Thuis

4 Pages
9 Remote Console
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5. Configuracion

5.1. Estructura del menu y parametros configurables

Tras completar la instalacion y establecer la conexién a Internet (si procede), siga el menu de arriba a abajo para configurar el
Cerbo GX:

Elemento
General

Nivel de acceso

Soporte remoto

¢Reiniciar?

Alarma sonora

Modo demo

Firmware
Version de firmware

Actualizaciones desde Internet:
Actualizacion automatica

Actualizaciones desde Internet:
Actualizar a

Instalar firmware desde SD/USB

Firmware almacenado
Fechay hora
Fecha/hora UTC

Fecha/hora local

Cambiar el huso horario

Valor por defecto

Usuario e instalador

No

Si

Deshabilitado

XXX

Solo comprobacion

Ultima version

Automatico desde
Internet

Automatico desde
Internet

Descripcion

Seleccione 'Usuario’ para evitar cambios accidentales y no deseados en la configuracion. El
instalador tiene mas privilegios y una vez que se cambia la configuracién predeterminada hace
falta una contrasefa. El distribuidor puede facilitarsela.

No / Si - Habilite esta opcién para permitir que los ingenieros de Victron accedan a su sistema
si hay algln problema.

Reinicia su dispositivo GX.

Cuando haya una alarma en el Cerbo GX o en un producto conectado, el Cerbo GX pitara, a
no ser que este ajuste esté en 'Off'.

Muestra las caracteristicas del producto y de la instalacion a un cliente o en una exposicion.
Este modo de simulacién permite entender mejor el funcionamiento sin cambiar ningtin para-
metro (todavia). Tenga en cuenta que se afiadiran dispositivos simulados a su instalaciéon
VRM. Hay disponibles demos para ESS, embarcaciones y caravanas.

Muestra la version de firmware instalada actualmente

Si esta opcion esta habilitada, el dispositivo GX comprobara con el servidor si hay alguna ver-
sién nueva disponible. Se puede deshabilitar o elegir actualizacion automatica.

Use la configuracion predeterminada a menos que quiera participar en las versiones de prue-
ba. Los sistemas de usuarios finales deben configurarse en 'Ultima version'.

Use este menu para instalar una nueva version desde una tarjeta microSD o una memoria
USB. Introduzca la tarjeta o la memoria con el archivo .swu del nuevo firmware.

Con esta opcion puede volver a la versién de firmware instalada previamente.

Si esta conectado a Internet, la hora se sincronizara de forma automatica, independientemen-
te de este ajuste. Cuando no haya conexion a Internet, cambie este ajuste para introducir la
hora de forma manual.

Seleccione el huso horario correcto.

Consola remota - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [22]

Deshabilitar la comprobacién de
contrasefa

Habilitar la comprobacién de con-
trasefia
Habilitar en VRM

Consola remota en VRM - Estado

Habilitar en LAN

Configuracion del sistema
Nombre del sistema

Entrada CA 1

Entrada CA 2

Control de fallo de red

Monitor de bateria

Tiene sistema CC

No se necesita autenticacion de contrasefia para el acceso a la consola remota.

Elija una contrasefia para permitir el acceso a la consola remota.

No

No

Automatico

Generador

Red eléctrica
Deshabilitado

Automatico

No

No / Si - Al habilitarlo en VRM, se podra conectar al Cerbo GX desde cualquier sitio a través
del portal VRM. Resolucion de problemas de la consola remota en VRM

Muestra el estado de conexion de la opcién de consola remota de VRM: conectada, desconec-
tada, deshabilitada.

No / Si - Al habilitarlo se podra conectar directamente al Cerbo GX escribiendo su direccion de
IP o Venus.local en un navegador de Internet, o en VictronConnect si esta conectado a la mis-
ma red. Habilite esta funcién solamente en redes de confianza. Deshabilitar la comprobacién
de contrasefia o definir la contrasefia en primer lugar

Seleccione el nombre del sistema - predeterminado o definido por el usuario

Seleccione generador, red o toma del puerto. Tenga en cuenta que se necesitan mas ajustes
para configurar por completo estas opciones.

Las mismas opciones que antes.

Vigila la pérdida de la entrada de CA y activa una alarma si la detecta. La alarma desaparece
cuando la entrada de CA se vuelve a conectar.

Seleccionar la fuente de estado de carga (SOC). Esta funcién es util cuando hay mas de un
BMV. Mas informacion.

Habilite esto para barcos, vehiculos e instalaciones con cargadores y cargas CC, ademas de
cargadores MPPT o Multi. Esto no se podra aplicar en la mayoria de las instalaciones sin co-
nexion a la red, y cualquier discrepancia entre la corriente CC medida por el Multi y por el
BMV se atribuira a un 'sistema CC'. Puede tratarse de energia de entrada desde un alternador

o de energia de salida desde una bomba, por ejemplo.

Un valor positivo indica consumo. Un valor negativo indica carga, por ejemplo desde un alter-
nador.

Tenga en cuenta que el valor mostrado siempre sera aproximado y se ve afectado por la varia-
cion en la tasa de muestreo de distintos elementos del sistema.
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Elemento

Configuracion de la aplicacion de
pantalla multifuncional marina

Valor por defecto Descripcion

Sin configurar Seleccione las baterias que quiere que aparezcan en la pantalla multifuncional y el nombre

DVCC - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [44]

DvCC

Limitar corriente de carga

SVS - Sensor de tensién comparti-
do

STS - Sensor de temperatura com-
partido

Sensor de temperatura

SCS - Sensor de corriente compar-
tido

Estado SCS

Pantalla e idioma

Brillo adaptativo

Brillo

Tiempo de apagado de la pantalla

Mostrar resumen movil

Idioma

No Al habilitar el DVCC, un dispositivo GX pasa de ser un monitor pasivo a ser un controlador ac-
tivo. La configuracién por defecto es No, a menos que se conecte una bateria gestionada
BMS-Can compatible, entonces se configura el ajuste y se bloquea con las especificaciones
del fabricante.

No No / Si - Ajuste de corriente de carga maxima para todo el sistema configurable por el usuario
en amperios.

No No / Si - El dispositivo GX selecciona automaticamente la mejor medicion de tension disponi-
ble y la comparte con los otros dispositivos conectados.

No No / Si - El dispositivo GX enviara la temperatura de la bateria medida al sistema inversor/
cargador y a todos los cargadores solares conectados.

Automatico Seleccione el sensor de temperatura a usar para la medicién del sensor de temperatura com-
partido

No Envia la corriente de la bateria, medida por un monitor de bateria conectado al dispositivo GX,

a todos los cargadores solares conectados.

Indica si el SCS esta habilitado o porqué no lo esta

Si Usa el sensor de luz ambiental para ajustar el brillo de la pantalla
Configure el brillo entre 0y 100%.
Fijar el tiempo hasta el apagado en 10 s/30 s - 1 m/10 m/30 m, o nunca

No Si habilita esto, se mostrara la pagina de resumen mévil disefiada para aplicaciones marinas y
de vehiculos a distancia. Este resumen proporciona acceso directo al limite de corriente CA, a
los ajustes de On/Off/Charger-only (on/off/solo cargador) y al control de la bomba. También
puede mostrar hasta cuatro niveles de deposito.

Inglés Puede elegir entre inglés, holandés, chino, aleman, espafiol, francés, italiano, sueco, turco y
arabe.

Portal online VRM - Leer una descripcion completa de las caracteristicas [49]

Registro habilitado
ID de portal VRM

Intervalo de registro

Uso de una conexién segura
(HTTPS)

Ultimo contacto

Error de conexion

Comunicacion bidireccional VRM

Reiniciar el dispositivo si no hay
contacto

Retardo de reinicio por falta de con-
tacto (hh:mm)
Ubicacion del almacenamiento

Espacio libre en el disco

microSD/USB

Registros almacenados

Fecha del registro mas antiguo

Habilitado -

- Use este nimero para registrar el dispositivo GX en el portal VRM

15 minutos Fijar entre 1 minuto y 1 dia. Elija periodos de tiempo mas largos en sistemas con una conexion
poco fiable. Tenga en cuenta que este ajuste no afecta a la comunicacion de problemas y
cambios de estado (carga inicial — absorcién) al portal VRM. En cualquiera de estos casos se
produce una transmision inmediata de todos los parametros.

Si Encripta la comunicacion entre el dispositivo GX y el servidor VRM.

- Tiempo transcurrido desde el ultimo contacto con el servidor VRM.

- Aparece si hay un error en las comunicaciones VRM. Aqui puede ver mas informacion sobre
la resolucién de errores de VRM. [50]

No Habilita la configuracion y las actualizaciones de firmware a distancia.

No El dispositivo GX se reiniciara solo para intentar corregir un posible problema de red si la co-
nexion a Internet se pierde durante el periodo de retardo establecido.

01:00 El tiempo que la unidad debe estar desconectada para reiniciarse.

Almacenamiento inter- Indica si se dispone de un dispositivo de almacenamiento externo (memoria USB o tarjeta mi-

no croSD) o si se esta usando el almacenamiento interno.

- Seleccione para expulsar con seguridad una tarjeta microSD o una memoria USB (si es que
hay una conectada) antes de retirarla fisicamente. Si no lo hace, se podrian perder datos.

- Cantidad de registros almacenados localmente cuando no hay conexion a Internet. El disposi-
tivo GX almacenara todos los registros que pueda localmente y los cargara cuando vuelva a
haber conexién a Internet.

- Si Internet/VRM no estan disponibles, mostrara el registro mas antiguo almacenado en el dis-
positivo GX.

ESS - Un sistema de almacenamiento de energia (ESS) es un tipo de sistema de energia especifico que integra una conexion a la red eléctrica con un inversor/
cargador Victron, un dispositivo GX y un sistema de bateria. Leer una descripcion completa de las caracteristicas

Modo

Contador de red eléctrica

Salida CA del inversor en uso

Regulacion multifasica

Estado de carga minimo (a menos
que falle la red)

Limite de estado de carga activo

Estado de BatteryLife

Optimizado (con Bat- Optimizado (con BatteryLife) y Optimizado (sin BatteryLife), Mantener las baterias cargadas,
teryLife) Control externo
Se debe dejar la configuracién por defecto si no hay un contador de red externo de Victron
instalado.
Si Al ajustarlo en 'No' se oculta el grafico de la salida de CA del panel de resumen.

- Ese ajuste de compensacion de fase se usa en sistemas con una conexion trifasica a la red
eléctrica.

10% Limite de estado de carga minimo configurable. El ESS alimentara las cargas a partir de la red
cuando el estado de carga caiga hasta el ajuste configurado, excepto si hay un fallo en la red
y el sistema esta en modo inversor.

10% Con este ajuste puede ver el nivel de estado de carga BatteryLife actual.

Autoconsumo Autoconsumo, Descarga deshabilitada, Carga lenta, Sostener, Recargar
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Elemento Valor por defecto
Limitar energia de carga No

Limitar energia del inversor No

Valor de referencia de la red eléctri- 50 W

ca

Carga programada No

Contadores - Leer una descripcion de todas las caracteristicas

Funcion Contador de red eléctri-
ca

Tipo de fase Monofase

ID de la unidad Modbus 30

Inversores FV - Leer una descripcion de todas las caracteristicas

Inversores:

Inv: Posicién Entrada CA 1
Inv: Fase L1

Inv: Mostrar Si

Buscar inversores FV
Direcciones de IP detectadas

Afadir una direccion de IP manual-
mente

Escaneado automatico Si

Sensores inalambricos de CA

Descripcion

Este ajuste limita el flujo de energia de CA a CC para la carga de baterias desde la entrada de
CA.

Limita la energia extraida por el Multi, es decir, limita la energia que se invierte de CC a CA.

Establece el punto en el que la energia se toma de la red cuando la instalacién esta en modo
autoconsumo.

Le permite programar hasta cinco periodos durante los que el sistema tomara energia de la
red para cargar la bateria.

Contador de red, Inversor FV, Generador

Muestra los inversores FV CA conectados

Entrada CA 1, entrada CA 2 y salida CA

Buscar inversores FV disponibles
Muestra la direccion IP de los inversores FV detectados

Si un inversor tiene una direccién de IP asignada manualmente, puede afiadirla directamente
aqui.

Este ajuste seguira buscando inversores FV. Esto puede ser util si se usa una direccion de IP
asignada por DHCP que pueda cambiar.

Seleccione la posicion de cada sensor de CA (inversor FV en AC-input 1, 2 o0 en AC-output). Mas informacion sobre los sensores inalambricos de CA.

Ethernet - Leer una descripciéon completa de las caracteristicas [18]

Estado Conectado
Direccion MAC -
Configuracion IP Automatico

Direccion IP -
Mascara de red o
Pasarela -
Servidor DNS -

Direccion IP de enlace local -

Seleccione el tipo de configuracion (DHCP o manual) y los ajustes de IP.

Wifi- Leer una descripcion completa de las caracteristicas [18]
Crear punto de acceso

Redes wifi

Nombre

Conectarse a una red

Ignorar red

Intensidad de la sefial

Direccion MAC

Configuracion IP

Direccion IP

Méascara de red

Pasarela

Servidor DNS

Gestione las redes inaldmbricas y los ajustes de IP.

Moédem GSM - Leer una descripcion completa de las caracteristicas

Bluetooth
Habilitado Si
Cadigo PIN 000000

GPS - Leer una descripcién completa de las caracteristicas [11]
Informacién GPS
Formato

Unidad de velocidad km/h
Dispositivo

Arranque/parada del generador

Estado, latitud, longitud, velocidad, trayectoria, altitud, nimero de satélites

Seleccione el formato para mostrar latitud y longitud.

Seleccione entre km/h, metros por segundo, millas por hora o nudos.

Conectado, Conexién, Producto, ID del producto, Version de firmware, Instancia del dispositivo

Configure los ajustes y condiciones de arranque automatico del generador. Leer una descripcion completa de las caracteristicas

Estado

Muestra si el generador esta funcionando o no
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Elemento Valor por defecto

Error

Tiempo total de funcionamiento

Tiempo hasta la siguiente prueba
de funcionamiento

Funcionalidad de arranque automa-
tico

Arranque manual

Tiempo diario de funcionamiento

Arranque/parada del generador -> Configuracién
Arranque/parada del generador -> Configuracion -> Condiciones
Si se pierde la comunicacion Detener generador

No poner en marcha el generador No
cuando AC1 esté en uso.

Estado de la carga de la bateria No

Corriente de la bateria No
Tension de la bateria

Salida CA

Alta temperatura del inversor No

Sobrecarga del inversor

Descripcion

Indica si hay algun error (p. €j.: el generador deberia estar funcionando pero no se detecta en-
trada de CA)

Tiempo total durante el que ha estado funcionando el generador desde que se reinicié.

Si se ha programado una puesta en marcha periédica, este contador mostrara el tiempo que
falta para que tenga lugar en dias y horas.

Habilita o deshabilita las funciones de Arranque automatico. Esto se puede configurar con mas
detalle en el menu Generador -> Configuracion -> Condiciones

Arrancar generador, Funcionamiento durante hh:mm

El subment muestra la historia del tiempo que ha pasado funcionando el generador (minutos)
cada dia durante los 30 dias anteriores.

Detener, Arrancar, Mantener el generador funcionando

Esta opcion es ideal para sistemas auxiliares en los que un Quattro tiene electricidad de la red
conectada a su terminal AC-in 1y un generador conectado a su terminal AC-in 2. Con esta
opcion activada, el generador solo arrancara tras un fallo de red.

Usar el valor de estado de la carga de la bateria para arrancar/detener - No / Si
Arrancar cuando el estado de carga sea inferior a - %

Valor de arranque en periodos de silencio - % (para ignorar los periodos de silencio programa-
dos cuando sea totalmente imprescindible)

Detener cuando el estado de carga sea superior a - %

Valor de parada en periodos de silencio - % (permite un periodo de funcionamiento mas corto
en los periodos de silencio, una vez que se haya recuperado el sistema)

Usar un valor para arrancar/detener - No / Si
Arrancar cuando el valor sea superior a - Amperios / Voltios / Vatios

Valor de arranque en periodos de silencio - Amperios / Voltios / Vatios (para ignorar los perio-
dos de silencio programados cuando sea totalmente imprescindible)

Arrancar cuando se alcance la condicién durante - segundos (para permitir que haya picos
momentaneos sin que se active el arranque)

Detener cuando el valor sea inferior a - Amperios / Voltios / Vatios

Valor de parada en periodos de silencio - Amperios / Voltios / Vatios (permite un periodo de
funcionamiento mas corto en los periodos de silencio, una vez que se haya recuperado el sis-
tema)

Detener cuando se alcance la condicién durante - segundos (para permitir que haya caidas
momentaneas sin detener el generador)

Arrancar con el aviso de valor - No / Si

Arrancar cuando el aviso esté activo durante - segundos (para permitir que haya picos mo-
mentaneos sin que se active el arranque)

Cuando desaparezca el aviso, detener transcurridos - segundos (para permitir que haya cai-
das momentaneas sin detener el generador)

Arranque/parada del generador -> Configuracién -> Condiciones -> Puesta en marcha periédica

Puesta en marcha periédica No

Arranque/parada del generador -> Configuracién

Tiempo minimo de funcionamiento 0
Detectar generador en la entrada No
CA

Periodos de silencio 0

Reiniciar los contadores de tiempo
de funcionamiento diario

Tiempo total de funcionamiento del
generador (horas)

Bomba del depésito

Habilitar - No / Si

Intervalo de puesta en marcha

Ignorar puesta en marcha si ha estado funcionando durante
Fecha de inicio del intervalo de puesta en marcha

Hora de arranque

Duracion de la puesta en marcha (hh:mm)

Mantener en funcionamiento hasta que la bateria esté totalmente cargada

El nimero minimo de minutos durante los que funcionara el generador en cualquier momento
en el que haya arrancado, incluso tras las condiciones de parada.

No / Si - Se activara una alarma cuando no se detecte energia procedente del generador en la
entrada CA del inversor. Asegurese de que se configura la entrada CA correcta en generador
en la pagina de configuracion del sistema.

Los periodos de silencio impediran que el generador arranque aunque se den las condiciones
normales para su funcionamiento. Se pueden especificar valores para ignorar los ajustes para
los periodos de silencio (un umbral de bateria muy baja para evitar que el sistema se apague,
por ejemplo)

Se pueden reiniciar los contadores de tiempo de funcionamiento, por ejemplo, si se usan para
tareas de mantenimiento o reparacion, o si el generador se sustituye o se somete a una repa-
racién importante.

Tiempo total durante el que ha estado funcionando el generador desde que se reinici6 el con-
tador.
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Elemento Valor por defecto Descripcion

Configure el arranque y la parada automaticos de la bomba en funcién de la informacién del nivel del depésito (transmisor). Arranque/parada automatica de la bomba
con Color Control GX

Estado de la bomba Muestra si la bomba esta funcionando o no

Modo Automatico Las opciones son automatico, encendida y apagada. Esta es la anulaciéon manual de la activa-
cion de los niveles de arranque y parada cuando hay un sensor de depésito conectado.

Sensor de depdsito Automatico Seleccione el sensor de deposito que se usa para la activacion de la bomba del depésito. Si
no hay ningun sensor de depdsito conectado o no se detecta ninguno, aparecera 'Sin sensor
de depésito'.

Nivel de arranque 50% El punto de activacion del nivel del depdsito para que arranque la bomba del depésito (se cie-
rra el relé).

Nivel de parada 80% El punto de activacion del nivel del depésito para que se detenga la bomba del depésito (se
abre el relé).

Relé

Funcién Relé de alarma Seleccione la funcién del relé. Las opciones son 'Relé de alarma’, 'Arranque/parada del gene-

rador', 'Bomba del depésito’ y 'Ninguna' (deshabilitado).

Polaridad Normalmente abierto Seleccione la polaridad del relé en la parte posterior del Cerbo GX. 'Normalmente abierto' o
‘Normalmente cerrado'. (Tenga en cuenta que la configuracién en 'normalmente cerrado’
aumenta el consumo de energia del Cerbo GX).

Servicios

ModbusTCP Off Este ajuste habilita el servicio ModbusTCP. Puede encontrar mas informacion acerca de Mod-
busTCP en este documento y en el libro blanco de comunicaciones https://www.victrone-
nergy.com/upload/documents/Whitepaper-Data-communication-with-Victron-Energy-pro-
ducts_EN.pdf

MQTT en LAN (SSL) On Habilita MQTT en LAN - Puede encontrar mas informacion sobre MQTT en Victron Commu-
nity.

MQTT en LAN (Plaintext) Off Este ajuste ha de estar habilitado cuando se conecta una pantalla multifuncional marina.

Puerto VE.Can VE.Can Perfil CAN-bus (Deshabilitado, VE.Can y Lynx lon BMS 250 kbit/s, VE.Can y CAN-bus BMS
250 kbit/s, CAN-bus BMS 500 kbit/s, Oceanvolt 250 kbit/s), Enviar datos a VE.Can, Numero de
dipositivo unico para VE.Can, Comprobar nimeros Unicos

Puerto BMS-Can - CAN-bus BMS (500 Kbit/s)

CAN-bus Perfil de CAN-bus, Enviar datos a VE.Can, Numero de dispositivo Gnico para VE.Can, Com-
probar nimeros Unicos

110

Entradas analégicas On Transmisores del nivel del depdsito disponibles on/off, Sensores de temperatura disponibles
on/off

Entradas digitales Off Entradas digitales disponibles off, Alarma de puerta, Bomba de sentina, Alarma de sentina,

Alarma de robo, Alarma de humo, Alarma de incendios, Alarma de CO2, Generador

Cuando se usa un sistema VE.Bus, se puede configurar el nivel de gravedad de los problemas del sistema VE.Bus que deberia
mostrar una notificacién en Cerbo GX (y hacerlo pitar):

» Deshabilitado: El Cerbo GX nunca pitara ni mostrara notificaciones.
» Solo alarma: El Cerbo GX solo pitara y mostrara una notificacion cuando el sistema VE.Bus se haya apagado por una alarma.
» Habilitado (por defecto): El Cerbo GX pitara y mostrara una notificacion.

Cuando haya terminado, no olvide cambiar el nivel de acceso a usuario, si procede.
5.2. Estado de carga de la bateria (SOC)

5.2.1. {Qué dispositivo debo usar para calcular el estado de carga de la bateria?

Hay tres tipos de productos que calculan el estado de carga de la bateria. El Cerbo GX no calcula el estado de carga de la bate-
ria por si mismo, lo obtiene de los dispositivos conectados.

Los tres productos que calculan el estado de carga de la bateria son:

1. Monitores de bateria como los BMV, el derivador Lynx o el Lynx lon BMS
2. Inversores/cargadores Multi y Quattro
3. Baterias con monitor integrado y una conexion (BMS-Can en la mayoria de los casos) al Cerbo GX.

¢ Qué se debe usar en cada caso?

Si tiene una bateria con monitor integrado, como una bateria BYD o Freedomwon, la respuesta es facil: use eso.

De lo contrario, las opciones dependen del tipo de sistema:

1. Si el inversor/cargador MultiPlus o Quattro es la Unica fuente de carga a las baterias y el Unico consumidor, entonces puede
funcionar como un monitor de bateria basico porque contabiliza lo que entra y lo que sale. No hace falta un monitor de bate-
ria de uso exclusivo, como BMV.

2. Si el sistema esta formado por un inversor/cargador, varios MPPT y un dispositivo GX, sigue sin ser necesario afiadir un mo-
nitor de bateria de uso exclusivo.
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3. En cualquier otro tipo de sistema, como un barco o un vehiculo con luces CC u otras cargas, sera necesario contar con un
monitor de bateria de uso exclusivo.

5.2.2. Las diferentes soluciones explicadas en profundidad
(A) Bateria y Multi o Quattro (un sistema de reserva habitual)

No se necesita monitor de bateria: el Multi o Quattro es el unico producto conectado a la bateria y tiene control absoluto sobre
todas las corrientes de carga y descarga. De modo que puede calcular el estado de carga correcto por si mismo.

Configuracion:

1. Habilite y configure el monitor de bateria en VEConfigure.
2. En el Cerbo GX, en Configuraciéon — Configuracion del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado. Deberia ser
el Multi o el Quattro.

(B) Bateria con Multi o Quattro y cargadores solares MPPT -TAMBIEN- Un EasySolar con un dispositivo GX integrado

No se necesita monitor de bateria siempre y cuando todos los cargadores solares MPPT sean productos de Victron y estén co-
nectados al Cerbo GX. El Cerbo GX leera de forma continua la corriente de carga real de todos los cargadores solares y enviara
el total al Multi (o Quattro), que usara esa informacién para sus calculos del estado de carga.

Configuracion:

1. Habilite y configure el monitor de bateria en VEConfigure.

2. En el Cerbo GX, en Configuracion — Configuracion del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado. Deberia ser
el Multi o el Quattro.

3. En el mismo menu, compruebe que la opcion 'Usar la corriente del cargador solar para mejorar el estado de carga (SOC) del
VE.Bus' esta habilitada. Tenga en cuenta que esto no es un ajuste, sino un indicador de un proceso automatico.

Tenga en cuenta que esta opciodn requiere versiones de firmware recientes en los Multis o Quattros (al menos 402) y en el Cerbo
GX (al menos v2.06).

(C) Baterias con un monitor integrado

Cuando el sistema incluye una bateria con monitor y calculo del estado de carga integrados, como muchas de las baterias reco-
gidas aqui, no hace falta un monitor de bateria de uso exclusivo.

Configuracion:

1. Conecte el cable de comunicaciones de la bateria al Cerbo GX siguiendo las instrucciones.
2. En el Cerbo GX, en Configuracion — Configuracion del sistema, compruebe que el monitor de bateria seleccionado es la
bateria.

Tenga en cuenta que el ajuste de Monitor de bateria de VEConfigure3 es irrelevante. En sistemas como este, cambiar este ajus-
te no tendra ningun efecto sobre la carga ni sobre ningun otro parametro.

(D) Otros tipos de sistemas

Cuando haya mas cargadores, o cargas, conectados a la bateria ademas del Multi o de los cargadores solares MPPT, se necesi-
tarad un monitor de bateria de uso exclusivo. Por ejemplo:

» Cargas domésticas en sistemas marinos o de vehiculos.

» Cargadores solares PWM

» Cargadores CA como Skylla-is, cargadores Phoenix, cargadores que no sean de Victron, etc.
+ Alternadores

» Cargadores CC-CC

» Turbinas edlicas

Turbinas hidraulicas

Si se usa una bateria con monitor integrado, como se explica en la seccién C, este sera el monitor de uso exclusivo de la bateria.
Véase la seccion C.

De lo contrario instale un BMV o un derivador Lynx VE.Can.

Configuracion:

1. Configure el monitor de la bateria conforme a sus instrucciones.

2. En el Cerbo GX, en Configuracion — Configuracién del sistema, compruebe el monitor de bateria seleccionado.
3. Deberia ser el BMV o el monitor de bateria del derivador Lynx.

4. Finalizado.

Tenga en cuenta que el ajuste de Monitor de bateria de VEConfigure3 es irrelevante. En sistemas como este, cambiar este ajus-
te no tendra ningun efecto sobre la carga ni sobre ningun otro parametro.
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5.2.3. Notas sobre el estado de carga

» Tenga en cuenta que el objetivo de todo esto es mostrar un estado de carga preciso al usuario y que no es algo necesario para
que el sistema sea eficiente. El porcentaje de estado de carga no se usa para la carga de la bateria. Sin embargo, es necesa-
rio cuando se necesita que un generador arranque y se detenga automaticamente en funcién del estado de carga de la bate-
ria.

Mas informacion:

Preguntas frecuentes de VRM - diferencia entre el estado de carga de BMV y de VE.Bus

Consulte la Seccion de parametros configurables [30] sobre Seleccién de monitor de bateria y Tiene sistema CC.

5.2.4. Seleccion de la fuente de estado de carga (SOC)
(Configuraciéon— Configuracion del sistema — Monitor de la bateria)

En la imagen siguiente puede ver varias opciones de valores SOC que se muestran en la pantalla principal de Resumen. Selec-
cione la fuente que quiere ver en la pantalla principal de su Cerbo GX.

09:26

|

Automatic

BMV-702 on USB

MultiPlus 48/5000/70-50 on VE.Bus
No battery monitor

BMV-702 on VE.Direct

En la imagen anterior se ha elegido el Ajuste automatico. Cuando se seleccione 'Automatico’ en la pantalla de Configuracion del
sistema, aparecera como en la imagen siguiente.

OOOLM®
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System setup

AC input 1 Grid )

AC input 2 Generator y
Battery monitor Automatic )
Has DC system OFF

La funcion 'Automatico’ sigue la siguiente légica:

1. Cuando esté disponible, usara un monitor de bateria de uso exclusivo, como el BMV o un derivador Lynx, o una bateria con
monitor integrado.

2. Cuando haya mas de uno de estos conectados, usara uno cualquiera al azar, aunque se puede seleccionar uno determinado
de forma manual.

3. Cuando no haya un monitor de bateria de uso exclusivo, usara el estado de carga VE.Bus.

¢, Cuando se debe usar la opcién "Sin monitor de
bateria"? Usela en sistemas en los que:

1. haya un Multi o un Quattro instalado
2. no haya un BMV ni ningun otro monitor de bateria instalado
3. el sistema tenga otras cargas CC, u otros cargadores, conectados a la misma bateria, que no estén conectados al Cerbo GX.

Una breve explicacioén: el estado de carga VE.Bus determinado por el Multi o el Quattro sera incorrecto en la situacién descrita,
porque no tendra en cuenta las corrientes de descarga y de carga de las otras cargas CC ni de los cargadores sin seguimiento.

5.2.5. Informacion detallada sobre el estado de carga VE.Bus

» Cuando el inversor/cargador esté en carga inicial, el estado de carga no subira por encima del valor establecido en VEConfigu-
re3 para el parametro “Estado de carga al finalizar la carga inicial“ de la pestafia General, por defecto 85%. En un sistema con
cargadores solares, asegurese de que la tensién de absorcién configurada en el MPPT es ligeramente superior al mismo para-
metro establecido en el inversor/cargador. Este ultimo necesita reconocer que la tensién de la bateria ha llegado al nivel de
absorcién. Si no lo hace, el estado de carga estara estancado en el porcentaje mencionado de final de carga, del 85% por
defecto.

5.3. Personalizacion del logotipo de la pagina de barcos y caravanas

Se puede usar un logotipo personalizado en la pagina de Barcos y caravanas.

Escriba la siguiente direccion en el navegador de Internet de un dispositivo conectado a la misma red. Usando esta direccion
como plantilla: http://venus.local/logo.php o http://[ip-here]/logo.php (introduzca la direccion de IP de su dispositivo en los

corche-tes). La direccién de IP puede encontrarse en Configuracion -> Ethernet o wifi. Una vez que la pagina se ha descargado,
elija una imagen de su dispositivo. Reinicie su dispositivo GX.
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6. Actualizacion del firmware de GX

6.1. A través de Internet o con una tarjeta microSD o una memoria USB
Hay dos formas de actualizar el firmware:

1. Através de Internet, manualmente o dejando que compruebe si hay nuevas actualizaciones cada dia
2. Desde una tarjeta microSD o una memoria USB

6.2. Descarga directa desde Internet

Descarga directa desde Internet

Para hacer la actualizacion desde Internet, vaya a: Configuracién — Firmware—Actualizaciones desde Internet.

< Firmware 08:57 < Online updates 08:58

Firmware version v2.00 Auto update Check only .
Build dateftime 201612301035 Update to Latest release b
Offline updates > Update available Press to update to v2.01 .,
Stored backup firmware b Update build date/time 201701131248

6.3. Tarjeta microSD o memoria USB

La actualizacién con una tarjeta microSD o una memoria USB se llama 'Actualizacion sin Internet’. Use esta opcion para actuali-
zar un dispositivo que no esté conectado a Internet.

Paso 1. Descargar
Obtenga el archivo swu mas reciente:
* venus-swu-einstein.swu

Tenga en cuenta que los mismos archivos, y el registro de cambio, estan disponibles en Victron Professional, que cuenta ade-
mas con una conexion a Dropbox para que siempre tenga los ultimos archivos disponibles en su ordenador.

Paso 2. Instale una tarjeta microSD o una memoria USB
Guarde el archivo en la carpeta raiz de la tarjeta microSD o memoria USB.
Paso 3. Inserte el dispositivo

Aparecera una advertencia diciendo que “No se estan usando medios para guardar registros”. Puede ignorarla sin problema.
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4 Settings

General

Firmware

Date & Time

Attached storage contains a firmware image,

not using for data logging.

WoOWOWV WV WY Y

Display & language

4l Pages v = Menu

Paso 4. Inicie la actualizacién.
Vaya a Configuracion — Firmware — Actualizaciones sin Internet.

Pulse Comprobar actualizaciones.

Si el firmware de la tarjeta microSD o memoria USB es mas reciente que el que tiene el dispositivo, aparecera “Actualizacion
disponible”. Pulse para iniciar el proceso de actualizacion.

4 Offline updates

Check for updates on SD/USB Press to check
Update available Press to update to v2.01 ’
Update build date/time 201701131248

6.4. Registro del cambio

El registro de cambio se puede encontrar en Victron Professional, Firmware, Venus OS.
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7. Seguimiento del inversor/cargador VE.Bus

7.1. Ajuste del limite de corriente de entrada
Ajuste 'Invalidado por el panel remoto' de VEConfigure

En este apartado se explican las implicaciones de habilitar y deshabilitar el control por el usuario del ajuste del limite de corriente
de entrada, como se puede ver en el menu:

4 MultiPlus 48/5000/70-50 09:29
Switch On

State Bulk

Input current limit

Alarms >
DC Voltage 52.32V
DC Current -10.3A

4l Pages v = Menu

El limite establecido por el usuario en el Cerbo GX se aplicara a todas las entradas en las que 'Invalidado por el panel remoto',
configurado con VictronConnect o VEConfigure, esté habilitado:

~Internal transfer switch

v Accept wide input frequency range (4565 Hz] | Ground relay

AL low dizconnect (180 W AL high connect 2E5 b
AL low connect I'I ar YW AL high disconnect |270 b

v UPS function

[ Dynarnic current limiter

ACT input current limit IEEI.EI A T Owvernuled by remote
[pricrity]

ACZ input current limit (300 AL W Owveruled by remate

Usamos como ejemplo un barco con dos entradas de CA y un Quattro en el que:

1. hay un generador capaz de generar 50 A conectado en la entrada 1
2. la alimentacién del puerto esta conectada en la entrada 2. (La energia disponible depende del valor nominal del suministro
de energia del puerto).

Configure el sistema exactamente igual que en la captura de pantalla de VEConfigure anterior. La entrada 1 tiene prioridad sobre
la entrada 2, por lo que el sistema se conectara automaticamente al generador siempre que esté funcionando. Se aplicara el
limite de corriente de entrada de 50 A fijado. Y cuando el generador no esté disponible, y la red eléctrica esté disponible en la
entrada 2, el Quattro usara el limite de corriente de entrada configurado en el Cerbo GX.
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Dos ejemplos mas: (En ambos casos, si deshabilita el ajuste 'Invalidado por el panel remoto', establecer un limite de corriente en
el Cerbo GX no tendra ningun efecto. Y si habilita 'Invalidado por el panel remoto' para las dos entradas, se aplicara el limite de
corriente fijado en el Cerbo GX en las dos.)

Sistemas en los que no se puede controlar el limite de corriente de entrada

En ciertas instalaciones no se puede controlar el limite de corriente de entrada. En estos casos, el menu de Cerbo GX no permiti-
ra cambiar la configuracion:

1. Instalaciones con un VE.Bus BMS
2. Instalaciones con un Digital Multi Control (o sus antecesores)

L4 Quattro 24/3000/70-2x50 5 Quattro 24/3000/70-2x50 Q 08:22

Switch Input current limit

State Bulk Alarms

This setting is disabled when a VE.Bus BMS is : This setting is disabled when a VE.Bus BMS is
connected. If it was recently disconnected connected. If it was recently disconnected
execute "Redetect system" that is avalible below execute "Redetect system" that is avalible below
on this menu. i on this menu.

DC Current 0.0A Active Input ACIN1

4l Pages 4l Pages

En este caso, el conmutador on/off/charger only (solo cargador) del Cerbo GX estara deshabilitado.
En instalaciones con un VE.Bus BMS, utilice el interruptor giratorio, o afiada un Digital Multi Control a la instalacion.
Valores minimos del limite de corriente de entrada

Cuando PowerAssist esta habilitado en VEConfigure, hay un limite minimo de corriente de entrada. El limite es diferente en cada
modelo.

Tras fijar la corriente de entrada en un valor inferior al limite, volvera a subir automaticamente hasta el limite.

Tenga en cuenta que se puede fijar el limite de corriente de entrada en 0. Cuando se fije en 0, el sistema estara en passthrough
(el inversor/cargador esta encendido, pero el componente inversor esta desactivado, de modo que la energia viene de la entrada
de CA).

Sistemas paralelos y trifasicos

El limite de corriente de entrada de CA establecido es el limite total por fase.

7.2. Advertencia sobre la rotacion de fase

El suministro de CA, ya sea de un generador o de la red eléctrica, a un sistema inversor/cargador necesita estar en la rotacién
correcta, también llamada secuencia. De lo contrario, los inversores/cargadores no aceptaran el suministro de CA y permanece-
réan en modo inversor.

En ese caso aparecera la advertencia de Rotacién de fase. Para resolver este problema, cambie los cables de la entrada de CA:
cambie cualquiera de las fases, cambiando de este modo la rotacién de L3 — L2 — L1 a L1 — L2 — L3. O vuelva a programar
los Multi y modifique la fase asignada para que coincida con el cableado.

En el dispositivo GX, la advertencia aparecera como una notificacién en la interfaz grafica del usuario:
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Notifications A 11:11 hotkeys
MultiGrid 48/3000/35-50
A Warning 2019-05-23 11:11
Wrong phase rotation detected P

También se podra ver en los menus:

< Alarm status A\ 11:13 hotkeys
Overload L1: Ok L2: 0k L3:0k
DC ripple L1: Ok L2:0k L3:0k
Voltage Sensor Ok
Temperature Sensor Ok

VE.Bus Error 11 report >

Al Pages ~ = Menu

Phase rotation

En el portal VRM, se vera en el complemento de Alarmas y avisos VE.Bus de la pagina avanzada:

VE.Bus Warnings and Alarms

Temperature L1
Temperature L2

Temperature L3

Low battery L1 1 -
Low battery L2 1 L]
Low battery L3 1 |
Overload L1
Overload L2
Overload L3
Phase rotation [
14.Mar  16.Mar 18 Mar 20.Mar 22.Mar 24 Mar 26.Mar 28 Mar 30.Mar 1. Apr 3. Apr 5. Apr 7. Apr 9. Apr 11. Apr 13...

Y también aparecera en el registro de alarmas de VRM, y se enviara un correo electrénico a través del sistema de seguimiento
de alarmas de VRM.
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7.3. Seguimiento de fallo de la red

Si esta opcion esta habilitada, aparece una alarma cuando el sistema ha estado desconectado de la entrada de CA configurada
para ser Red o Puerto durante mas de 5 segundos.

£ System setup 20:41
System name Automatic ¢
AC input 1 Grid y
AC input 2 Generator y

Monitor for grid failure
Battery monitor MultiPlus-1l 48/3000/35-32 on VE.Bus 4

Has DC system

4l Pages W = Menu
La alarma aparece como una notificacion en la interfaz grafica del usuario y como una alarma en el portal VRM, y estara disponi-
ble en ModbusTCP/MQTT.
Se recomienda su uso en sistemas de reserva. Y también en embarcaciones y vehiculos que se alimenten de la toma del puerto.

Tenga en cuenta que este ajuste controla si el sistema esta conectado a la red o al puerto. El seguimiento del generador ya esta
disponible como parte de la funcién de 'Arranque/parada del generador’ y no como parte de esta opcion.

No use esta opcién en sistemas que usen el ajuste de 'Ignorar la entrada de CA’ en nuestros inversores/cargadores: cuando el
sistema ignora la entrada de CA, es decir, funciona en modo isla, segun lo previsto, incluso si la red eléctrica esta disponible,
informara de un fallo en la misma.

7.4. Menu avanzado

Ecualizacion
Empieza la ecualizacién. Consulte la documentacion del Multi o del Quattro para mas informacion.
Volver a detectar el sistema

Vuelve a detectar el tipo de inversor/cargador, asi como sus caracteristicas y su configuraciéon. Use esta opcién cuando, por
ejemplo, un VE.Bus BMS que solia formar parte del sistema ya no esta.

Reinicio del sistema

Reinicia el inversor/cargador cuando ha dejado de intentarlo. Por ejemplo, tras una sobrecarga (muy) intensa o tres sobrecargas
seguidas.

Prueba del relé ESS

Muestra el estado de la prueba del relé ESS. Solo es relevante en los sistemas ESS. Véase la pregunta n° 9 de las preguntas
frecuentes del Manual ESS para mas informacion
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8. Control de corriente y tension distribuido (DVCC)

8.1. Introduccién y caracteristicas

Al habilitar el DVCC, un dispositivo GX pasa de ser un monitor pasivo a ser un controlador activo. Las caracteristicas y efectos
de la habilitacion del DVCC dependen del tipo de bateria que se use. También depende de los componentes Victron instalados y
de su configuracion.

< pvce 12:03
CAUTION: Read the manual before adjusting
pvce

Limit charge current

SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense
Temperature sensor Automatic
Used sensor: MultiPlus-l 48/5000/70-50 on VE.Bus

SCS - Shared current sense

SCS status Disabled (External control)

.l Pages ~ = Menu

Ejemplo 1 - Baterias CAN-bus gestionadas Por ejemplo, en sistemas que tengan conectada una bateria CAN-bus BMS gestio-
nada, el GX recibe un limite de tensién de carga (CVL, por sus siglas en inglés), un limite de corriente de carga (CCL) y un limite
de corriente de descarga (DCL) de dicha bateria y se los transmite a los inversores/cargadores y a los cargadores solares conec-
tados. A continuacion estos deshabilitan sus algoritmos de carga internos y simplemente hacen lo que la bateria les dice. No es
necesario configurar tensiones de carga ni seleccionar el tipo de algoritmo de carga.

Ejemplo 2 - Baterias de plomo En sistemas con baterias de plomo, el DVCC ofrece caracteristicas como un limite de corriente
de carga configurable para todo el sistema donde el dispositivo GX limita activamente el inversor/cargador en caso de que los
cargadores solares estén ya cargando a plena potencia. Asi como el sensor de temperatura compartido (STS) y el sensor de
corriente compartido (SCS).

Esta tabla muestra los ajustes recomendados para distintos tipos de baterias:

Lead
(AGM, Gel,

VE.Bus Freedom- BYD Pylontech

OPzS, ..) Lithium won
Auto-config No Yes Yes Yes Yes Yes
Systemn charge current Yes Yes Yes Yes Yes Yes Yes
Should you enable SV5? Yes No Yes No Mo No No
Should you enable STS? Yes No Ne Mo Mo MNa No
Charge Control Method - - Dynamic Fixed Fixed Fixed Dynamic
Wire ATC & ATD? n.a. Yes No Mo Mo Mo No

Estudie detenidamente los siguientes apartados para entender bien el DVCC para un determinado sistema.

Para habilitar o deshabilitar el DVCC, vaya a Configuraciéon— DVCC en los menus:

4 Settings 00:00
General
Firmware

Date & Time
Remote Console
System setup

DVCC

A W W N W W

4l Pages
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8.2. Requisitos de DVCC
Compatibilidad de la bateria

Para baterias conectadas CAN-bus consulte la pagina correspondiente de su manual de Compatibilidad de baterias para ver si la
habilitacion de DVCC se ha probado en su tipo de bateria y si es compatible. Si no se menciona DVCC en las notas relativas a
su bateria, no lo habilite.

Con baterias de gel, AGM, OPzS y otras baterias de plomo, se puede usar el DVCC sin ningun problema. Lo mismo sucede con
las baterias de litio de Victron Energy con el VE.Bus BMS, el Lynx lon + Shunt BMS o el Lynx lon BMS. EI DVCC es el modo de
funcionamiento preferido para las baterias Redflow ZBM2/ZCell con el Redflow CAN-bus BMS.

Versiones de firmware

No use el DVCC cuando no se cumplan los requisitos. En todos los casos, recomendamos instalar la ultima versién de firmware
durante la puesta en marcha. Una vez que funcione bien, no hay necesidad de actualizar el firmware de forma proactiva sin moti-
vo. Pero si surgen dificultades, lo primero que se debe hacer es actualizar el firmware.

Versiones de firmware minimas necesarias:

* Multi/Quattro: 422

* MultiGrid: 424

» Cerbo GX: v2.12

VE.Direct MPPT: v1.46

« VE.Can MPPT con VE.Direct: v1.04

» No pueden usarse los cargadores solares VE.Can MPPT mas antiguos (con la pantalla) porque no aceptan los nuevos meca-
nismos de control.

* Lynx lon + Shunt: v2.04

* Lynx BMS: v1.09

A partir de la version v2.40 de firmware de Venus, aparecera el mensaje de advertencia 'Error n° 48 - DVCC con firmware incom-
patible' si uno de los dispositivos tiene un firmware incompatible cuando se usa el DVCC.

En el caso de los sistemas ESS, el Asistente ESS debe ser de la versién 164 o posterior (lanzada en noviembre de 2017).

8.3. Efectos del DVCC en el algoritmo de carga

Nuestros inversores/cargadores y cargadores solares MPPT usan su propio algoritmo de carga interno cuando estan en modo
independiente. Esto significa que ellos mismos determinan cuanto tiempo permanecer en absorcion, cuando pasar a flotacion y
cuando volver a carga inicial o ir a almacenamiento. Y en estas diferentes fases usan los parametros configurados en Victron-
Connect y VEConfigure.

En ciertos sistemas, el algoritmo de carga interno esta deshabilitado y el cargador funciona con un objetivo de tensién de carga
controlado externamente.

Esta guia explica las diferentes posibilidades:

Selection guide Resulting charge algorithm
System type Battery type |DVCC Inverter/charger | MPPT Solar Charger
ESS Assistant Intelligent battery EDVCC on Battery Battery
EDVCC off Don't do this; better enable DVCC
Normal battery |DVCC on Internal Inverter/charger
EDVCC off Internal Inverter/charger
Standard Intelligent battery iDVCC on Battery Battery
EDVCC off Don't do this: better enable DVCC
Mormal battery QDVCC on Internal Internal
EDVCC off Internal Internal

Interno

El algoritmo de carga interno (carga inicial— absorcién — flotacion — re-carga inicial) y las tensiones de carga configuradas es-
tan activas.

Estado de carga indicado por el inversor/cargador: carga inicial, absorcién, flotacién y asi sucesivamente.

Estado de carga indicado por MPPT: carga inicial, absorcion, flotacion y asi sucesivamente. Version de firmware v1.42 o poste-
rior. Las versiones anteriores tienen un fallo que hace que el MPPT diga “Control externo” cuando solo se esta limitando la co-
rriente; su algoritmo de carga interno sigue activo.
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Inversor/cargador (solo se aplica a MPPT)

El algoritmo de carga interno del MPPT esta deshabilitado, y en su lugar esta controlado por un valor predeterminado de tensién
de carga procedente del inversor/cargador.

Estado de carga indicado por MPPT: Control externo
Bateria
El algoritmo de carga interno esta deshabilitado, y en su lugar el dispositivo esta controlado por la bateria.

Estado de carga indicado por inversor/cargador: carga inicial cuando esta en modo controlado por la corriente, absorciéon cuando
esta en modo controlado por la tension. Nunca en flotacion, incluso si la corriente es baja o la bateria esta llena.

Estado de carga indicado por MPPT: Control externo

8.4. Caracteristicas DVCC para todos los sistemas

Estas caracteristicas se aplican a todos los tipos de sistemas cuando DVCC esta habilitado: con o sin Asistente ESS y con bate-
rias de plomo u otras baterias normales, y cuando hay instalado un CAN-bus BMS inteligente conectado a la bateria:

8.4.1. Limitar corriente de carga

Este es un ajuste de corriente de carga maxima configurable por el usuario. Funciona en todo el sistema. Se da prioridad auto-
maticamente a los cargadores solares MPPT frente a la red eléctrica/generador.

4 System setup 14:01

ovee &

SVS - Shared voltage sense

STS - Shared temperature sense

!

Limit charge current

Maximum charge current 50A

[

4l Pages o = Menu

Se puede acceder a este ajuste en el menu “Configuracion — “Configuracion del sistema” del dispositivo GX.
Particularidades:

1) Si se conecta un CANbus BMS y el BMS solicita una corriente de carga maxima diferente a la del ajuste configurable por el
usuario, se usara la menor de las dos.

2) Este mecanismo solo funciona con inversores/cargadores de Victron y cargadores solares. Otros cargadores, como los de
Skylla-i no estan controlados y ademas su corriente de carga no se tiene en cuenta. Lo mismo ocurre con los dispositivos que no
estan conectados al dispositivo GX, como un alternador. En otras palabras: solo se controlara la corriente de carga total de los
inversores/cargadores y de los MPPT. Cualquier otra fuente sera una corriente de carga adicional, no incluida. Incluso si se insta-
la un BMV u otro monitor de bateria.

3) Las cargas CC no se tienen en cuenta. Incluso si se instala un BMV u otro monitor de bateria. Por ejemplo, con una corriente
de carga maxima configurada de 50 A y cargas CC que consumen 20 A, la bateria se cargara con 30 A. No con los 50 A permiti-
dos.

4) La corriente extraida del sistema por el inversor/cargador se compensa. Por ejemplo, si se extraen 10 A para alimentar cargas
de CAYy el limite es de 50 A, el sistema permitira a los cargadores solares cargar con un maximo de 60 A.

5) En todas las situaciones, el limite de carga maxima configurado en el propio dispositivo, es decir, el limite de corriente de
carga establecido con VictronConnect o VEConfigure para los cargadores solares o para los inversores/cargadores seguira vi-
gente. Un ejemplo para ilustrar esto: en caso de que haya solo un inversor/cargador en el sistema y en VEConfigure o Victron-
Connect la corriente de carga se haya fijado en 50 A, y en el dispositivo GX se haya fijado un limite de 100 A, el limite operativo
sera el de 50 A.

8.4.2. Sensor de tensién compartido (SVS)
Funciona con dispositivos VE.Bus y cargadores solares VE.Direct.

El sistema selecciona automaticamente la mejor medida de tension disponible. Usara la tensién del BMS o del monitor de bateria
BMYV, si es posible, de lo contrario, usara la tension de la bateria trasmitida por el sistema VE.Bus.
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La tension mostrada en la interfaz grafica del usuario refleja la misma medicién de tension.

El sensor de tensién compartido (SVS) esté habilitado por defecto cuando el DVCC esta habilitado. Se puede deshabilitar con un
interruptor en el menu Configuracion— Configuracion del sistema.

8.4.3. Sensor de temperatura compartido (STS)

Seleccione el sensor de temperatura a usar y el dispositivo GX enviara la temperatura de la bateria medida al sistema inversor/
cargador y a todos los cargadores solares conectados.

Las fuentes de temperatura de la bateria entre las que elegir son:

* Monitor de baterias BMV-702

Monitor de baterias BMV-712

Monitores de bateria derivador Lynx VE.Can

Entradas de temperatura de un Cerbo GX (y lo mismo para otros dispositivos GX con una entrada de temperatura)
Inversor/cargador Multi/Quattro

» Cargadores solares (si cuentan con un sensor de temperatura)

.

8.4.4. Sensor de corriente compartido (SCS)

Esta funcion envia la corriente de la bateria, medida por un monitor de bateria conectado al dispositivo GX, a todos los cargado-
res solares conectados.

Los cargadores solares pueden configurarse para usar la corriente de la bateria para su mecanismo de corriente de cola que
finaliza la absorcion cuando la corriente es inferior al limite establecido. Puede encontrar mas informacion sobre esto en la docu-
mentacion de cargadores solares.

Esta funcion solo se aplica a sistemas que no son ESS y/o no tienen una bateria gestionada, puesto que en esos dos casos el
MPPT ya esta controlado externamente.

Necesita una version de firmware de cargador solar MPPT v1.47 o posterior.

8.5. Caracteristicas DVCC cuando se usa una bateria CAN-bus BMS

Este apartado se aplica a todos los sistemas en los que hay instalada una bateria inteligente BMS y estan conectados mediante
CAN-bus. Tenga en cuenta que esto no incluye el VE.Bus BMS de Victron.

Este BMS inteligente envia cuatro parametros al dispositivo GX:

1. Limite de tensién de carga (CVL): la méxima tension de carga que la bateria acepta en ese momento.
2. Limite de corriente de carga (CCL): la maxima corriente de carga solicitada por la bateria.
3. Limite de corriente de descarga (DCL): la maxima corriente de descarga solicitada por la bateria.

Algunos tipos de baterias transmiten valores dinamicos de los tres parametros. Por ejemplo, determinan la maxima tensién de
carga en funcion de la tension de las celdas, el estado de carga o la temperatura, entre otros. Otros modelos y marcas usan un
valor fijo.

Esta es la pagina de los menus que muestra los parametros:

< Parameters

Charge Voltage Limit (CVL)

Charge Current Limit (CCL) 103.4A
Discharge Current Limit (DCL} 19.94

Low Voltage Disconnect (always ignored) --

4l Pages = Menu

Con estas baterias no es necesario conectar cables para permitir la carga y la descarga a las entradas AUX de un Multi o un
Quattro.
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Cuando invierten, es decir, en modo isla, los Multi y los Quattro se apagaran cuando la corriente de descarga maxima sea cero.
Y volveran a empezar automaticamente en cuanto vuelva el suministro de la red de CA o cuando el BMS aumente de nuevo la
corriente de descarga maxima.

Consulte en el apartado anterior “Limitar la corriente de carga” la configuracion del usuario para obtener mas informacién sobre
cémo se usa la maxima corriente de carga y cémo se da prioridad a la energia solar, entre otras cosas.

Todo lo anterior significa que no es necesario configurar tensiones o perfiles de carga en VEConfigure o VictronConnect. Por otro
lado, esto no tendria ningun efecto. Los Multi, Quattro y cargadores solares MPPT cargaran con la tensién que reciban a través
del CAN-bus de la bateria.

8.6. DVCC para sistemas con Asistente ESS

El modo ‘Mantener las baterias cargadas‘ del ESS funciona adecuadamente. Pero no lo hace con el DVCC.

Se usa una compensacion solar fija de 0,4 V en lugar de una variable de 2 V. (Estos son valores para sistemas de 48 V, divida
entre 4 para los de 12 V). Tenga en cuenta que esta compensacion solar solo se aplica cuando el modo del ESS esta en ‘Opti-
mizado’ y el ajuste de 'Devolver a la red el exceso de energia del cargador solar’ esta habilitado o cuando el modo del ESS
esta en ‘Mantener las baterias cargadas’.

Afadir la opcién de Recarga automatica para los modos del ESS ‘Optimizado’ y ‘Optimizado (con BatteryLife)'. El sistema
recargara la bateria automaticamente (desde la red) cuando el estado de carga caiga un 5% o mas por debajo del valor de
‘Estado de carga minimo’ del menu del ESS. La recarga se detiene cuando alcanza el Estado de carga minimo.

Pantalla de estado mejorada de ESS: Ademas de los estados del cargador (Carga inicial/absorcion/flotacion) se han afiadido
los modos ‘Descargando’ y ‘Mantenimiento’. También muestra las razones del estado en el que se encuentra:

» N° 1: Estado de carga baja: descarga deshabilitada

+ N° 2: BatteryLife activo

» N° 3: Carga deshabilitada por BMS

* N° 4: Descarga deshabilitada por BMS

» N°5: Carga lenta

» N° 6: El usuario ha fijado un limite de carga de cero.

» N° 7: El usuario ha fijado un limite de descarga de cero.
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9. Portal VRM

9.1. Introduccioén al portal VRM

Si esta conectado a Internet, se puede usar un dispositivo GX junto con el portal Victron Remote Management (VRM), lo que
proporciona:

» Facil acceso remoto a todas las estadisticas y al estado de los sistemas a través de Internet

» Consola remota en VRM: acceda a su sistema y configurelo como si estuviera al lado del mismo

» Actualizaciones a distancia del firmware de los cargadores solares y de otros productos conectados.
» Uso de la aplicacion VRM para iOS y Android.

Consulte en el apartado de Conectividad a Internet [18] cdmo conectar el dispositivo a Internet.
9.2. Registro en VRM
Puede encontrar las instrucciones en el documento de Introduccion al portal VRM.

Tenga en cuenta que cualquier sistema tendra que haber podido enviar informacién al portal VRM en primer lugar. Si no ha habi-
do conexiodn, no sera posible registrar el sistema en su cuenta de usuario de VRM. En ese caso, consulte el apartado de Resolu-
cion de problemas 5.7.

9.3. Registro de datos en VRM

Los registros de datos se transmiten al portal VRM a través de Internet, siempre que haya acceso a la misma. Se puede acceder
a todos los ajustes relacionados a través del menu del portal VRM:

< VRM online portal 21:29
Logging enabled
VRM Portal ID 847e405M9b43
Log interval 1min
Use secure connection (HTTPS) m
Last contact 59s
Connection error No error
Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 18.35M bytes
microSD / USB No storage found
Stored records 0 records

Oldest record age

Al Pages ~ = Menu

La transmision del registro de datos esta disefiada para funcionar incluso si la conexién a Internet no es buena. Las lineas con
hasta un 70% de pérdida de paquetes permanente son suficientes para que los datos salgan, aunque se retrasen en algunos
casos.

Adicién de un dispositivo de almacenamiento externo

Cuando no pueda transmitir los registros, el dispositivo GX los guardara en un almacenamiento no volatil (es decir, la
informacién no se perdera si hay un apagon o se reinicia el sistema).

El dispositivo GX tiene una memoria intermedia para guardar un par de dias de registros internamente. Para prolongar este
perio-do, puede insertar una tarjeta microSD o una memoria USB. Puede ver el estado del almacenamiento interno en la
configura-cion.

Tenga en cuenta que al introducir dicho dispositivo de almacenamiento, cualquier registro almacenado internamente se transferi-
r4 automaticamente a la memoria insertada: no se perdera ninguin dato.

Independientemente de que haya un dispositivo de almacenamiento externo conectado, el dispositivo GX siempre seguira inten-
tando conectarse al portal y transmitir todos los registros guardados. Esto significa que incluso si hay guardados datos de varios
meses, en cuanto vuelva a tener una conexion a Internet, los enviara. Los datos se envian de forma comprimida: mandar un lote
de datos registrados necesitara bastante menos ancho de banda que enviarlos con una conexién a Internet permanentemente
disponible.

Requisitos del dispositivo de almacenamiento

* Las tarjetas microSD o memorias USB deben estar formateadas como sistemas de archivos FAT12, FAT16 o FAT32, y no ex-
FAT o NTFS.

« Las tarjetas microSD tipo SD y SDHC de 32 GB de capacidad o menos se venden con FAT12, FAT16 o FAT32. Pueden usarse
sin ningln problema, a no ser que posteriormente se reformatee a un sistema de archivos diferente.
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+ Las tarjetas microSD tipo SDXC con mas de 32 GB de capacidad a menudo se formatean con exFAT, y por lo tanto no pueden
usarse con el Cerbo GX sin reformatearlas y posiblemente hacer una nueva particion.

Transferencia manual de registros a VRM

Para dispositivos que nunca tienen acceso a Internet, es posible sacar los datos y luego cargarlos manualmente desde un orde-
nador.

1. Vaya a Configuracion — Portal VRM y pulse Expulsar dispositivo de almacenamiento. Asegurese de no sacar nunca la tarje-
ta SD o memoria USB sin mas, esto podria ocasionar corrupcién y pérdida de datos.

2. Ahora, retire el dispositivo de almacenamiento e introduzcalo en un ordenador conectado a Internet.

Abra un navegador de Internet y vaya al portal VRM.

4. Inicie una sesion, pulse la opcion de 'Subir archivo GX'y siga las instrucciones:

w

+ Add a site Upload CCGX file Manual Profile Logout

Groningen Hub-2 ‘ ‘

5. Retire el archivo del dispositivo de almacenamiento y vuelva a introducirlo en el dispositivo GX. Tenga en cuenta que aunque
subir los mismos datos dos veces no ocasionara ningun problema, es mejor no hacerlo.

Con un intervalo de registro de una vez por minuto, el espacio de almacenamiento necesario es de aproximadamente 25 MB al

mes, segun el numero de productos conectados. De modo que con una tarjeta microSD de 1 GB puede almacenar unos 3 afios
de registros. En otras palabras, cualquier tarjeta microSD o memoria USB deberia ser suficiente para almacenar los 6 meses de
datos que VRM conserva.

Cuando el dispositivo de almacenamiento esté lleno, no se registraran mas datos.
Si se introducen varios dispositivos de almacenamiento, el dispositivo GX guardara los datos en el que se haya introducido pri-
mero. Cuando ese se saque, no usara el otro. En lugar de esto, creara una memoria intermedia interna. Solo al insertar un nuevo

dispositivo volvera a usar el almacenamiento externo de nuevo.

Guardian de la red: reinicio automatico

4 VRM online portal 22:19
Last contact 75
Connection error Mo error
Mo contact reset delay (hh:mm) ﬂl:l}_ﬂ' y

Esta opcién, deshabilitada por defecto, hace que el dispositivo GX se reinicie automaticamente en caso de que no se haya podi-
do conectar al portal VRM.

Tenga cuidado al habilitar esta opcion en sistemas ESS: cuando se pierde la conexion a la red y el dispositivo GX se reinicia, el
sistema puede perder energia si tarda demasiado en reiniciarse (cuando hay red, el Multi o el Quattro pasaran a modo pass-
through, es decir, el inversor/cargador esta encendido, pero el componente inversor esta desactivado, de modo que la energia
vie-ne de la entrada de CA).

9.4. Resolucion de problemas con el registro de datos

Este apartado explica qué hacer cuando el dispositivo GX no puede transmitir datos al portal VRM.
La comunicacion necesaria para enviar registros al portal VRM es:

DNS operativa
Direccion IP correcta
Conexion a Internet operativa

Conexion http(s) de salida a http://ccgxlogging.victronenergy.com en los puertos 80 y 443. Tenga en cuenta que no deberia
haber ningun problema, salvo en redes empresariales muy especializadas.

LN

Tenga en cuenta que el Cerbo GX no acepta una configuracion proxy. Aqui puede ver mas informacion sobre las redes necesa-
rias.
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Paso 1: Actualice el dispositivo GX a la versiéon mas reciente de firmware.

Instrucciones de actualizacion de firmware del dispositivo GX

Paso 2: Compruebe la red y la conexién a Internet
En el menu Configuracion — Ethernet o Configuracion — wifi, compruebe lo siguiente:

El estado debe ser ‘Conectado’

Debe haber una direccién de IP que no empiece por 169.
Debe haber una pasarela de salida

Debe haber servidores DNS

Pobd=

Para un GX GSM, consulte la guia de Resolucién de problemas del menu GX GSM.

En caso de que la direccién de IP empiece por 169, compruebe si su red tiene un servidor DHCP en funcionamiento. EI 99% de
las redes tienen un servidor DHCP en funcionamiento y por defecto esta habilitado en todos los routers populares ADSL, cable y
3G. Si no hay un servidor DHCP en funcionamiento, configure la direccion IP manualmente.

Ethernet
< Ethernet ¢ 09:54
State Connected

saEaossaTan]
IP configuration Automatic .
IP address 192.168.004.148
Netmask 255.255.255.000
Gateway 192.168.004.001

- Pages w = Menu

Cuando use Ethernet y el estado muestre 'Desenchufado’, compruebe que el cable de red de Ethernet no es defectuoso, para
ello pruebe con otro. Las dos luces de la parte posterior del Cerbo GX, donde se enchufa el cable RJ45 de Ethernet, deberian
estar encendidas o parpadeando. Si las dos luces estan apagadas significa que hay un problema con la conexion.

wifi
£ TP-LINK_9A338A ¢ 10:27
State Connected

TP-LINK_9A338A I

Forget network? p

Signal strength 87 %

MAC address 00:1A:EF:39:28:C5

IP configuration Automatic p
4 Pages v = Menu

Cuando use wifi y el ment muestre 'Ningin adaptador wifi conectado’ compruebe la conexiéon USB a la mochila wifi. Pruebe a
retirar la mochila y volver a insertarla.

Cuando use wifi y el estado muestre 'Fallo’ puede que la contrasefia wifi sea incorrecta. Pulse 'Ignorar red' e intente conectarse
de nuevo con la contrasefia correcta.

Paso 3. Compruebe la conectividad del portal VRM

Vaya a Configuracion — portal VRM y compruebe el estado de error de la conexion:
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4 VRM online portal 21:19
Logging enabled Enabled J
VRM Portal ID 847e405f9b43
Log interval 1 min J
Use secure connection (HTTPS) D
Last contact 509s
Connection error
Al Pages v = Menu

Si aparece un error de conexion, el Cerbo GX no puede entrar en contacto con la base de datos de VRM. El error de conexion
mostrara un coédigo de error que indica la naturaleza del problema de conectividad. Ademas, se mostraran los detalles del men-
saje de error para que los expertos locales de Tl puedan diagnosticar el problema.

Error n° 150 Texto de respuesta inesperado: Se ha podido establecer la conexion pero el resultado es incorrecto. Esto podria
indicar que un proxy transparente esta secuestrando la conexion. Por ejemplo, una pagina de registro wifi o la pagina de pago
de proveedores de servicios de telefonia movil.

Error n° 151 Respuesta HTTP inesperada: Se ha podido establecer la conexion, pero la respuesta no indica un cédigo de re-
sultado HTTP exitoso (normalmente 200). Esto podria indicar que un proxy transparente esta secuestrando la conexion. Se
pueden ver ejemplos mas arriba en el n° 150.

Error n° 152 La conexion ha expirado: Esto puede indicar que hay una conexién a Internet de mala calidad o un cortafuegos
restrictivo.

Error n° 153 Error de conexién: Esto podria indicar un problema de enrutamiento. Para mas informacion, consulte el mensaje
de error mostrado.

£ VRM online portal

Connection error #153 Connection error

Error message: <urllib3.connection.HTTPConnection
object at Oxb53ae570>: Failed to establish a new
connection: [Errno 113] No route to host

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage
Free disk space 10.47M bytes
Al Pages ¢ = Menu

Error n® 153 Problema de conexién y en concreto un problema relacionado con SSL como en la siguiente captura de pantalla:
compruebe el ajuste de fecha y hora del dispositivo GX y también el huso horario. Y compruebe que su router no muestra
ninguna pagina especial de aviso, registro o aceptacion, como se puede ver a menudo en aeropuertos, hoteles y otras redes
de wifi publicas.
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VRM online portal

Last contact

Connection error #153 Connection error

Error message: ("bad handshake: Error([('SSL routines’,

'ssl3_get_server_certificate’, 'certificate verify failed')],)",)

Reboot device when no contact

Storage location Internal storage

4l Pages

« Error n° 154 Fallo DNS: Asegurese de que se ha configurado un servidor DNS valido en el menu de Ethernet o wifi. Normal-
mente es asignado automaticamente por un servidor DHCP de una red.

» Error n® 155 Error de enrutamiento: No se puede llegar a VRM. Este error se produce si se recibe un error ICMP indicando que
no existe la ruta al servidor VRM. Asegurese de que su servidor DHCP asigna una ruta por defecto operativa o que la pasarela
esta correctamente configurada para configuraciones estaticas.

» Error n® 159 Error desconocido: Este es un error general que agrupa los errores que no pueden clasificarse directamente. En
esos casos el mensaje de error proporcionara informacién sobre el problema.

< VRM online portal 11:27
Use secure connection (HTTPS)
Last contact 1lm 9s

Connection error #159 Unknown error

Error message:
HTTPConnectionPool(host="ccgxlogging.victronenergy.co
m', port=80): Read timed out. (read timeout=30)

Reboot device when no contact

4l Pages o = Menu

Revise el ‘Ultimo contacto'. Si aparecen guiones, significa que no se ha podido establecer contacto con el portal VRM desde el
encendido. Si muestra una hora pero sigue apareciendo un error, quiere decir que el dispositivo GX ha podido mandar datos
pero que desde entonces ha perdido el contacto.

‘Elementos retenidos' indica el numero de registros que se han guardado para enviarse mas tarde. Si es superior a 0, significa
que el Cerbo GX no puede conectarse al portal VRM. Todos los datos se envian por orden de llegada: el portal VRM solo mostra-
ra la informacion mas actualizada una vez que se hayan enviado todos los datos antiguos.

9.5. Analisis de datos sin Internet, sin VRM
En algunos casos, por ejemplo, en lugares muy remotos en los que no hay acceso a Internet, puede ser util poder analizar los
datos sin tener que subirlos primero al portal VRM.

1. Instale VictronConnect en un ordenador Windows o Apple
2. Introduzca el dispositivo de almacenamiento con los archivos de registro en VictronConnect
3. Conéctese y convierta los archivos en hojas de calculo de Excel con la funcion Conversor de registros GX.

9.6. Consola remota de VRM - Resolucion de problemas
Siga estos pasos para resolver problemas en la consola remota de VRM
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1. Asegurese de que el registro en el portal VRM funciona, véase el apartado 5.4. De lo contrario, la consola remota de VRM no
funcionara.

2. Una vez habilitada la consola remota, ha de crear (o deshabilitar) la contrasefa.

3. A continuacion, reinicie el Cerbo GX.

Compruebe que el Cerbo GX esta actualizado con la ultima version de firmware. La ultima mejora de estabilidad de la conso-
la remota se hizo en la version v2.30.

5. Una vez reiniciado, verifique que el estado de la consola remota de VRM indica que esta conectado a Internet o muestra un
numero de puerto. Si indica que no esta conectado a Internet, o nimero de puerto 0, significa que el Cerbo GX no ha podido
conectarse al servidor de la consola remota. Normalmente esto se debe a un cortafuegos (corporativo) que bloquea la cone-
xion. Para solucionarlo, configure una regla de excepcién en el cortafuegos.

6. -Compruebe si el navegador de Internet en el que estd usando VRM puede acceder a los dos URL siguientes. Pulse en los
dos enlaces para comprobarlo. Si aparece un error significa que todo esta bien. El error bueno es 'Respuesta de error, Codi-
go de error 405, Método no permitido’. Si aparece un mensaje de tiempo agotado o algun otro error (navegador) es posible
que haya un cortafuegos bloqueando la conexion. https:/vncrelay.victronenergy.con y https://vncrelay2.victronenergy.com/

Informacién técnica

Para que la Consola remota funcione en VRM, su navegador de Internet y el dispositivo GX han de estar conectados. Esta cone-
xion esta disefiada de modo que no necesite ninguna configuracion especial ni abrir cortafuegos en casi ningun caso. El 0,1% de
casos en los que no funciona nada mas sacarlo de la caja se deben a, por ejemplo, redes corporativas grandes con seguridad
especial, costosas redes satelitales de largo alcance o redes apoyadas en radio, como las que se encuentran en zonas rurales
de Africa y otros lugares remotos.

Cuando se active la consola remota en VRM, el dispositivo GX se abrirda y mantendra una conexién con cualquiera de los servi-
dores indicados en supporthosts.victronenergy.com. Lo que actualmente queda determinado por dos direcciones de IP
(84.22.107.120 y 84.22.108.49), y probablemente mas en el futuro. La tecnologia usada es SSH e intentara conectarse con el
puerto 22, 80 0 443, aunque solo es necesario que uno de ellos funcione. La razén para probar con los tres es que en la mayoria
de las redes, el cortafuegos local aceptara al menos uno.

Una vez conectado a uno de los servidores supporthost, ese tunel inversor SSH estara esperando a que alguien que necesite la
conexion se conecte, que puede ser su havegador o un ingeniero de Victron, ya que esta misma tecnologia se usa para la asis-
tencia remota. Puede encontrar mas informacion mas arriba.

Cuando use una consola remota en VRM, el navegador se conectara a vncrelay.victronenergy.com o a vncrelay2.victrone-
nergy.com, con los WebSockets del puerto 443. Para mas informacion sobre las conexiones empleadas por el dispositivo GX,
véase la pregunta n° 15 de las Preguntas frecuentes.
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10.1. Introduccioén y requisitos

Un puente de mando de cristal es una pantalla multifuncional que integra el estado de los sistemas y la navegacién de una em-
barcacion en una gran pantalla o en varias pantallas situadas junto al timén de una embarcacion, suprimiendo asi la complica-
cién de tener varios medidores, soportes y cables.

Se puede integrar facilmente un sistema Victron en un puente de mando de cristal, como muestra este video:

https://www.youtube.com/watch?v=RWdEQfYZKEs

%}vi;m;n energy

AC Loads
242V 1.2A 318W

Battery: BYD B-Box battery
E3.5Y 17.4A 931W Charging 50%

Inverter / Charger: MultiPlus-il

Girid Input
242V 613W

Solar
11.5A G16W

Funciones:

Seguimiento del estado de la alimentacion del puerto y del generador.

Seguimiento del estado de una o varias baterias. Usando la tension de los cargadores de bateria, por ejemplo, también puede
visualizar baterias secundarias, como las baterias de arranque del generador.

Seguimiento del equipo de conversién de energia: cargadores, inversores, inversores/cargadores.

» Seguimiento de la produccion solar de un cargador solar MPPT.

Seguimiento de las cargas CA'y CC.

Control del limite de corriente de entrada de la alimentacion del puerto.

» Control del inversor/cargador: apagarlo, encenderlo o ponerlo en modo solo cargador.

» También puede abrir el panel de la consola remota de Victron que le dara acceso a mas parametros.

.

.

Compatibilidad con equipos Victron:

» Todos los inversores/cargadores de Victron: desde un dispositivo monofasico de 500 VA hasta un sistema trifasico grande de
180 kVA, incluidos Multis, Quattros y modelos de 230 V CA 'y de 120 V CA.

* Monitores de bateria: BMV-700, BMV-702, BMV-712, SmartShunt, y mas reciente Lynx Shunt VE.Can, Lynx lon BMS.

» Todos los controladores de carga solar MPPT de Victron

Componentes necesarios:
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» Sistema de baterias

+ Dispositivo GX de Victron (todos los modelos son compatibles: CCGX, Cerbo GX, Venus GX; etc.)

* Inversor/cargador Victron

» Monitor de bateria Victron

» Cable de red Ethernet conectado entre la pantalla multifuncional y el dispositivo GX

» Cable adaptador de Ethernet especifico para la pantalla multifuncional (solo para algunas marcas, véase informacion detallada
en los siguientes enlaces)

10.2. Pantallas multifuncionales compatibles e instrucciones

Instrucciones para las pantallas multifuncionales Garmin

Instrucciones para las pantallas multifuncionales Navico (Simrad, B&D, Lowrance)

Instrucciones para Raymarine

Furuno: la asistencia para las pantallas multifuncionales Furuno esta en preparacion. No hay una fecha estimada de publicacion.
Uso de la aplicacion para otros fines

La aplicacién, tal y como se ve en la pantalla multifuncional, es una aplicacién HTMLS5, alojada en el dispositivo GX. También se
puede acceder a ella desde un ordenador (o tableta) normal, dirigiéndose con el navegador a: http://venus.local/app/. O sustitu-
yendo venus.local por la direccién de IP del GX.
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11. Integracidn de pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000

11.1. Introducciéon a NMEA 2000

Nuestros dispositivos GX cuentan con una funcién de salida NMEA 2000. Si esta habilitada, el dispositivo GX actda como un
puente: hace que todos los monitores de baterias, inversores/cargadores y demas productos conectados al dispositivo GX estén
disponibles en la red NMEA 2000.

Con esta funcién, y con un dispositivo GX conectado a una red NMEA 2000, las pantallas multifuncionales marinas pueden leer
estos datos y mostrarselos al usuario. A menudo, de una forma que permite un alto nivel de configuracion.

Use nuestro cable macho micro-C de VE.Can a NMEA 2000 para conectar el dispositivo GX a la red NMEA 2000.

; o m*

i W ]

= Rl
(1 vctron sneroy 586

Vecanto

NMEA2000

cave

NMEA2000 BACKBONE

Comparacién con la integracién de la aplicacién

En comparacion con la integracion de una pantalla multifuncional a través de la aplicaciéon, como se explica en el capitulo ante-
rior, la integracion mediante N2K permite una configuracion mas personalizada. El inconveniente de la integraciéon mediante N2K
es que esta configuracion supone mas trabajo y es necesario comprobar que todos los PGN y los campos de la misma son com-
patibles entre el sistema de Victron y la pantalla multifuncional.

Mas informacién

Ademas de este capitulo, le recomendamos que lea |la entrada de blog de introduccion, asi como nuestro documento principal
sobre integracion de pantallas multifuncionales marinas.

11.2. Dispositivos/PGN compatibles

NMEA 2000 define varios mensajes. Los mensajes se identifican mediante su nimero de grupo de parametros (PGN). Puede
encontrar una descripcion textual del mensaje de acceso publico en el sitio web de NMEA 2000 (http://www.nmea.org/).

Se pueden pedir por Internet especificaciones detalladas de la definicién de protocolos y mensajes o de parte de las mismas en
el sitio web de NMEA 2000.

NMEA 2000 se basa en la norma SAE J1939 y es compatible con la misma. Todos los mensajes de informacion relativos a CA
estan en el formato de mensaje de estado de CA definido en la norma J1939-75. Las especificaciones de estos mensajes pue-
den adquirirse en el sitio web de SAE (http://www.sae.org/).

Puede consultar una lista detallada de PGN en nuestro libro blanco de comunicacion de datos.
Inversores/cargadores

Todos los inversores/cargadores que se conecten con un puerto VE.Bus son compatibles. Esto incluye Multi, Quattro, MultiPlus-II
y otros inversores/cargadores de Victron (similares).

Los datos se transmiten hacia fuera y es posible seleccionar corriente del puerto, apagar y encender el inversor/cargador, y se-
leccionar solo inversor o solo cargador.

La interfaz tiene dos funciones:

» La funcioén “153 Inversor” representa la salida de CA.
» La funcién monitor “154 Entrada CA” representa la entrada de CA.

Los mensajes de estado del cargador seran enviados por la funcién inversor. Ambas funciones tienen su propia direccion de red.
Puesto que las dos funciones transmiten los mismos PGN, por ejemplo un PGN del estado de CA con datos como tension y

corriente, entre otros, los consumidores de datos de NMEA 2000 como pantallas genéricas, tendran que ser capaces de hacer
una distincién en funcién de la direccion de la red.
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Dependiendo de la funcién correspondiente a esa direccion de red, sera necesario interpretarlo como Entrada del inversor o Sali-
da del inversor.

Las pantallas que no sean capaces de hacer esto, consideraran que los datos pertenecen a la red eléctrica.

De este modo, se interpreta Salida del inversor como red n° 0 y Entrada del inversor como red n°® 1. Estos numeros de instancia
predeterminados pueden cambiarse con una herramienta de configuracién de red si es necesario.

Inversores

Solo los inversores de tipo VE.Bus son compatibles: los inversores conectados con VE.Direct (todavia) no estan disponibles para
el bus N2K.

Monitores de bateria
Compatibles. Se incluye cualquier monitor de bateria compatible con un dispositivo GX.
Otros datos y tipos de productos

No son compatibles. Anteriormente se recogen unicamente los tipos compatibles actualmente. Por ejemplo, aiin no se transmiten
hacia fuera en N2K los niveles del depésito, ni datos de un cargador (como el Phoenix Smart Charger conectado por VE.Direct),
ni datos de cargadores solares.

11.3. Ajustes del menu relativos a NMEA 2000

< CAN-bus (1)

CAN-bus profile VE.Can & CAN-bus BMS (250 kbit/s)

Send data to VE.Can
Unique device number for VE.Can 1

No other device is connected with this unique number.

Check unique numbers Press to check

Tabla 1.
Ajuste Valor por Descripcion
defecto

Perfil CAN-bus VE.Can Define el tipo y la tasa de baudios de la red CAN-bus. Para usarlo junto con NMEA 2000, asegurese de elegir uno de los
perfiles que incluyen VE.Can y que esta a 250 kbit/s

Enviar datos a Off Habilita y deshabilita la funcién de salida NMEA 2000.

VE.Can

Numero de dis- 1 Selecciona el bloque de numeros a utilizar en el campo NAME de Nimeros de Identidad Unica del PGN 60928 NAME. Para el

positivo Unico propio dispositivo GX y, cuando esté habilitada la salida NMEA 2000, también para dispositivos virtuales. Cambielo solo cuan-
do vaya a instalar varios dispositivos GX en la misma red VE.Can. No hay ninguna otra razén para cambiar este nimero.

Comprobar nu- Busca otros dispositivos que tengan el mismo nimero Unico. Cuando se haya completado la busqueda aparecera como res-

meros Unicos puesta “OK” o el texto:

“Hay otro dispositivo conectado con este niimero tnico, seleccione otro”.

Tenga en cuenta que no suele haber ninguna razén para usar esta funcion: el dispositivo GX comprueba de forma automatica
y continua que los nimeros que usa son Unicos y si hay algun conflicto, mostrara un aviso. Este ajuste sirve para confirmar
rapidamente que todo es correcto después de cambiar el ajuste.
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11.4. Datos técnicos de la salida NMEA 2000

11.4.1. Glosario de NMEA 2000

Se incluye un glosario que ayudara a interpretar el texto:

» Dispositivo virtual: un monitor de bateria, un inversor u otro dispositivo de Victron que no tiene un puerto CAN-bus propio, y
que esta disponible “virtualmente” en el CAN-bus mediante la funcién de salida NMEA 2000 del dispositivo GX.

» CAN-bus: el puerto VE.Can del dispositivo GX que, en el contexto de este capitulo, probablemente esté conectado a la red
NMEA 2000.

* Funcién de salida NMEA 2000: la funcion de software del dispositivo GX descrita en este capitulo.

» NMEA 2000: protocolo de CAN-bus naval, basado en la norma J1939.

« Instancia: hay muchos tipos de instancias, que se describen detalladamente a continuacion.

» J1939: un conjunto de normas que definen un protocolo CAN-bus elaborado por la organizacién SAE.

» Procedimiento de reclamacién de direccion (ACL): un mecanismo especificado en la norma J1939 y aplicado en NMEA 2000
que usan los dispositivos de la red para negociar y asignar a cada dispositivo de la red una direccién de red Unica. Es un
numero de 0 a 252. Hay tres direcciones especiales de red definidas:

1. OxFD (253) - Reservada
2. OxFE (254) - Direccion imposible de reclamar. Por ejemplo, cuando todas las demas estan en uso
3. OxFF (255) - Direccion de difusion

11.4.2. NMEA 2000 Virtual-devices35 (Generacion eléctrica)

Cuando la opcion de salida NMEA 2000 esta habilitada, el dispositivo GX actia de puente: hara que todos los monitores de bate-
ria, inversores/cargadores u otros dispositivos conectados estén disponibles individualmente en el CAN-bus.

Individualmente significa que cada dispositivo tiene su propia direccion de red, su propia instancia de dispositivo y sus codigos
de funcion, entre otros.

Por ejemplo, un dispositivo GX con dos BMV conectados en un puerto VE.Direct y un inversor/cargador conectado con un
VE.Bus, hara que los siguientes datos estén disponibles en el CAN-bus:

Tabla 2.
Direccion Clase Funcién Descripcion
OxE1 130 (Pantalla) 120 (Pantalla) El propio dispositivo GX
0x03 35 (Generacioén eléctrica) 170 (Bateria) El primer BMV
OxE4 35 (Generacidn eléctrica) 170 (Bateria) El segundo BMV
0xD3 35 (Generacion eléctrica) 153 El inversor/cargador (salida CA)
0xD6 35 (Generacion eléctrica) 154 El inversor/cargador (entrada CA)

11.4.3. Clases y funciones NMEA 2000

Segun las especificaciones de NMEA 2000, estas definen los tipos de transmisores y de dispositivos conectados al CAN-bus.
Las clases son las categorias principales y las funciones los describen mas detalladamente.

11.4.4. Instancias NMEA 2000
NMEA 2000 define tres instancias diferentes:

1. Instancia de datos
2. Instancia del dispositivo
3. Instancia del sistema

Todos los monitores de bateria y los otros dispositivos que el dispositivo GX hace que estén disponibles en el CAN-bus tienen los
tres tipos de instancia indicados, que se pueden configurar individualmente.

Por cada dispositivo virtual hay una instancia de dispositivo y una instancia de sistema. Y dependiendo del tipo de dispositivo
virtual hay una o varias instancias de datos.

Por ejemplo, un BMV-712 tiene dos instancias de datos: una “instancia CC” para la bateria principal y otra para la tension de la
bateria de arranque.

La forma de configurar las instancias depende del equipo y del software que se use para leerlas a partir del CAN-bus. Algunos
ejemplos del equipo y del software a los que nos referimos son las pantallas multifuncionales como las de Garmin, Raymarine o
Navico; asi como soluciones mas orientadas a software de Actisense y Maretron, por ejemplo.

Casi todas, e idealmente todas, estas soluciones identifican parametros y productos solicitando instancias de dispositivo Unicas o

usando los numeros de identidad unicos del PGN 60928 NAME. No dependen de que todas las instancias de datos sean uUnicas
a nivel global.
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Las especificaciones de NMEA 2000 indican lo siguiente: “Las instancias de datos seran unicas en los mismos PGN transmitidos
por un dispositivo. Las instancias de datos no seran unicas globalmente en la red. La programabilidad en campo se implementa-
ra mediante el uso de PGN 126208, Write Fields Group Function”.

En otras palabras, las instancias de datos han de ser Unicas tan solo dentro de un mismo dispositivo. No es necesario que sean
Unicas a nivel global. La unica excepcién es la “Instancia de motor” que, al menos por ahora, para adaptarse a dispositivos anti-
guos, ha de ser Unica a nivel global (p. ej.: puerto = 0, estribor = 1). Por ejemplo, algunos de nuestros monitores de bateria BMV
pueden medir dos tensiones, una de la bateria principal y otra de la bateria de arranque, y aqui es donde se usan las instancias
de datos. Algo similar ocurre con los cargadores de baterias con varias salidas. Tenga en cuenta que no es necesario que el
instalador cambie esas instancias de datos, ya que estos productos estan preconfigurados para transmitir los PGN relevantes
con instancias de datos unicas (instancia de bateria e instancia detallada CC, en este caso).

ADVERTENCIA: aunque es posible cambiar las instancias de datos, hacerlo en un dispositivo de Victron impedira que otros dis-
positivos de Victron puedan leer ese dispositivo correctamente.

Nota sobre las instancias de dispositivo: es necesario asignar una instancia de dispositivo Unica a cada dispositivo del CAN-bus.
No supone ninguin problema que un monitor de bateria y un cargador solar estén configurados los dos con la instancia de dispo-
sitivo O (la que tienen predeterminada). Cuando se tienen varios monitores de baterias o cargadores solares, tampoco es siem-
pre necesario asignar a cada uno una instancia de dispositivo Unica. Si fuera necesario, solo hace falta que sean unicos para los
dispositivos que tienen la misma Funcion.

Tenga en cuenta también que al cambiar la instancia de dispositivo de un dispositivo Victron se puede alterar su funcionamiento.
Véase a continuacion.

Instancia del sistema

Segun las especificaciones de NMEA 2000, esta instancia es un campo de 4 bits con un rango valido de 0 a 15 que indica la
presencia de dispositivos en segmentos adicionales de red, redes redundantes o paralelas, o subredes.

El campo de instancia de sistema puede usarse para facilitar varias redes NMEA 2000 en estas plataformas marinas mas gran-
des. Los dispositivos NMEA 2000 detras de un puente, un router o una pasarela, o que formen parte de algun segmento de red,
podrian indicar esto por el uso y la aplicacion del campo de instancia de sistema.

Instancia ECU e Instancia de funcion
En algunos documentos y herramientas de software se usa una terminologia diferente:

* Instancia ECU

« Instancia de funcién

« Instancia de dispositivo inferior
* Instancia de dispositivo superior

Los términos Instancia ECU e Instancia de funcién se originan en la normas SAE J1939 e ISO 11783-5. Y no aparecen en la
definicion de NMEA 2000. No obstante, todas se refieren a los mismos campos de los mismos mensajes de CAN-bus que
NMEA 2000 define como Instancia de dispositivo.

En particular, el campo que J1939 define como Instancia ECU en la norma NMEA 2000 recibe el nombre de Instancia de disposi-
tivo inferior. La instancia de funcion recibe el nombre de Instancia de dispositivo superior. Y juntas conforman la Instancia de
dispositivo, una definicion de NMEA 2000.

Aunque usen términos diferentes, se trata de los mismos campos en las dos normas. La Instancia de dispositivo inferior tiene 3
bits de longitud y la Instancia de dispositivo superior 5, en total suman 8 bits, que equivalen al byte correspondiente a la Instancia
de dispositivo NMEA 2000.

Instancia Unica

La Instancia Gnica es otro término mas para describir casi la misma informacién. La usa Maretron y se puede ver en su software
habilitando la columna correspondiente. El propio software de Maretron elige entre Instancia de dispositivo e Instancia de datos.

11.4.5. Cambios de Instancias NMEA 2000
Instancia de datos

Las instancias de datos no pueden modificarse, al menos en Victron no proporcionamos la forma de hacerlo y no conocemos
ninguna otra herramienta que permita cambiarlas. Tenga en cuenta que tal y como se explica en la ADVERTENCIA anterior, tam-
poco recomendamos cambiar una instancia de datos, puesto que entonces otros dispositivos de Victron ya no podran leer la in-
formacion correctamente.

Nuestros productos admiten que se cambien sus instancias de datos con los mensajes CAN-bus indicados para ello en la docu-
mentacion NMEA 2000 (llamados “comandos de escritura compleja”).

Instancia del dispositivo

Para cambiar las instancias del dispositivo, véase este documento.
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ADVERTENCIA: estas funciones (Victron) dependen de la Instancia del dispositivo:

1. Para un sistema ESS con cargadores solares conectados en una red VE.Can, estos cargadores solares deben permanecer
para configurarse en su Instancia de dispositivo por defecto (0) para un correcto funcionamiento. Esto no se aplica a los car-
gadores solares conectados a VE.Direct disponibles en el CAN-bus como un dispositivo virtual, mediante la funcién de salida
NMEA 2000. A menos que la instancia del dispositivo del dispositivo GX vuelva a configurarse a otra Instancia de dispositivo.
Lo que es técnicamente posible pero no es recomendable y nunca es necesario. Pero en esa situacion, los cargadores de-
ben configurarse en la misma instancia que el dispositivo GX.

2. Para sistemas con baterias gestionadas es lo mismo.

3. Para los dos cargadores solares, asi como para los cargadores de baterias conectados CA, cuando se conectan a una red
VE.Can, sincronizaran su funcionamiento. Estado de carga y similares. Para que esta funcién funcione, todos los cargadores
deben estar configurados en la misma instancia de dispositivo.

En resumen, para la mayoria de los sistemas recomendamos dejar la Instancia de dispositivo en su valor predeterminado, 0.

11.4.6. Nameros de identidad unicos PGN 60928 NAME

El dispositivo GX asignara un numero de identidad unico a cada dispositivo virtual. El nimero asignado es una funcién del blo-
que de Numeros de identidad tnicos PGN 60928 NAME también llamado Numero de dispositivo tnico para VE.Can como se ve
en la captura de pantalla anterior, segun la configuracién del dispositivo GX.

Esta tabla muestra cémo se traduce el cambio de este ajuste en los dispositivos virtuales disponibles en el CAN-bus:

Tabla 3.

Bloque de Identidad tnica configurado: 1 2 3 4
Dispositivo GX 500 1000 1500 2000
Primer dispositivo virtual (por ejemplo, un BMV) 501 1001 1501 2001
Segundo dispositivo virtual (por ejemplo, otro BMV) 502 1002 1502 2002
Tercer dispositivo virtual (por ejemplo, un tercer BMV) 503 1003 1503 2003
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12. Entradas digitales

Las entradas digitales de Cerbo GX se muestran en el resumen de conexiones. [5]

12.1. Configuracién
Cada una de las entradas digitales puede configurarse como uno de los diferente sensores predeterminados, que también pue-
den configurarse como alarmas.

Tenga en cuenta que Cerbo GX no admite el contador de pulsos.

Las funciones que se pueden configurar son:

Funcién Estados
Alarma de puerta Abierta/cerrada
Bomba de sentina On/Off
Alarma de sentina OK/Alarma
Alarma de robo OK/Alarma
Alarma de humo OK/Alarma
Alarma de incendio OK/Alarma
Alarma de CO2 OK/Alarma
Generador En funcionamiento/parado

Se puede configurar la funcién de cada entrada en la interfaz grafica del usuario en Configuracién— I/O — Entradas digitales.

4 Digital inputs 11:37

Digital input 1 Disabled

Digital input 2 Disabled )

Digital input 3 Pulse meter )
Digital input 4 Door alarm )
Digital input 5 Disabled .

Una vez que se ha configurado el uso previsto de la entrada, aparecera con otros dispositivos.
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Device List

Bilge alarm

Bilge pump On >
Pulse meter 145m? >
Notifications >
Settings s

Se pueden configurar otros parametros relacionados con esa funcion desde la Configuracion del menu del dispositivo.

Para otros sensores y alarmas, puede decidir si quiere que la entrada se trate como una condicién de alarma, si se deben invertir
las etiquetas o si se deben invertir los niveles Idgicos.

« Para cambiar las etiquetas asignadas a la alarma, ponga Invertido en on.
» Si debe considerarse una entrada baja légica (0 V) como una condicién positiva, ponga la légica de la alarma Invertida en on.

<

Enable alarm

Inverted OFF

Invert alarm logic OFF

12.2. Lectura de las entradas digitales mediante Modbus-TCP

Los valores/estados de las entradas digitales estan disponibles en Modbus-TCP. Para obtener mas informacién sobre esto, des-
cargue una copia del documento “Lista de registro de Modbus-TCP” de nuestro sitio web. Y consulte las preguntas frecuentes de
Modbus-TCP.
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13. Cdodigos de error

Distintos origenes de los cédigos de error

Algunos de los cédigos de error mostrados en su dispositivo GX seran del propio dispositivo GX. En ese caso consulte la si-
guiente lista. Pero al tratarse del panel del control del sistema, también mostrara cédigos de error de los dispositivos conectados.

* Inversores/cargadores Multi y Quattro: Codigos de error VE.Bus
» Cargadores solares MPPT: Cadigos de error del cargador solar MPPT

Error n° 42 del GX - Almacenamiento dafado
Este error significa que la memoria flash del interior del dispositivo GX esta dafada.

Es necesario llevar el dispositivo a reparar o que lo sustituyan. No es posible solucionar este problema sobre el terreno o con
una actualizacién de firmware.

La memoria flash afectada es la particion que aloja todos los ajustes del usuario y los datos de fabrica, como numeros de serie y
codigos wifi.

Error n° 47 del GX - Problema con la particion de datos

Lo mas probable es que el almacenamiento interno del dispositivo GX esté estropeado, lo que hace que pierda su configuracion.
Pdéngase en contacto con su distribuidor o instalador; véase www.victronenergy.com/support

Error n° 48 del GX - DVCC con firmware incompatible

Este error aparece cuando la opcion DVCC esta habilitada pero no todos los dispositivos del sistema estan actualizados con un
firmware suficientemente reciente. Puede encontrar mas informacién sobre DVCC vy las versiones de firmware minimas necesa-
rias en el capitulo 4 de este manual.

Nota para sistemas con BYD, sistemas de energia MG y baterias Victron Lynx lon BMS:

Desde que se lanz6 Venus OS v2.40 en diciembre de 2019, la opcién DVCC se activa automaticamente si el sistema detecta que
se ha conectado alguno de los tipos de bateria o BMS compatibles. En los sistemas que necesiten que los fabricantes de la
bateria habiliten DVCC, ya no es posible apagarlo.

Esto supone un problema para sistemas creados y puestos en marcha hace mucho tiempo, antes de que DVCC estuviera dispo-
nible, y puede que no tengan los otros componentes o el firmware necesarios para trabajar correctamente con él habilitado.

Para solucionarlo:

1. Deshabilite las actualizaciones automaticas; Configuracion — Firmware — Actualizaciones desde Internet.
2. Retroceda a la version v2.33 y vaya a Configuracion — Firmware — Firmware almacenado
3. Compruebe que DVCC vuelve a estar deshabilitado.

Pregunte a su instalador si el sistema de bateria se maneja con un control de dos cables (un sistema de control anterior a DVCC)
0 no:

Si no hay cables de carga (y descarga) entre BMS, inversores/cargadores y controladores de carga, entonces se necesita DVCC
para las marcas de baterias mencionadas, y esto también tiene ciertos requisitos minimos de firmware para los inversores/carga-
dores y los controladores de carga solar conectados.

Las novedades con respecto a Venus OS v2.40 son que (a) habilita automaticamente DVCC cuando detecta uno de los tipos de
baterias menciona-dos y (b) cuando DVCC estéa habilitado, comprueba que los dispositivos conectados tengan las versiones de
firmware correctas y muestra el error n° 48 si el firmware de alguno de los dispositivos conectados es demasiado antiguo.
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14. Preguntas Mas Frecuentes

14.1. Preguntas mas frecuentes sobre Cerbo GX
P1: No puedo apagar o encender el sistema Multi o Quattro.

Para solucionar el problema, primero averiglie como esta conectado el sistema y después siga las siguientes instrucciones paso
a paso. Hay dos formas de conectar un sistema Multi/Quattro a un Cerbo GX. En la mayoria de los sistemas, se conectaran
directamente al puerto VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. En otros, se conectan al Cerbo GX con una interfaz VE.Bus a
VE.Can.

Instrucciones paso a paso cuando se conecta al puerto VE.Bus del Cerbo GX

1. Actualice el Color Control a la versién mas reciente. Puede ver nuestras entradas de blog en https://www.victrone-
nergy.com/blog/category/firmware-software/.

2. ¢ Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.
Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de Cerbo GX

3. En caso de que haya tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, el Color Control lo recuerda, e
incluso si esos dispositivos ya se han retirado, el interruptor on/off seguira estando deshabilitado. Para limpiar la memoria,
ejecute la opcion Volver a detectar el sistema, que se encuentra en la secciéon Multi o Quattro del Cerbo GX menu.

4. En sistemas en paralelo o trifasicos formados por mas de 5 unidades: en funcién de la temperatura y de otras circunstancias,
puede que no sea posible volver a encender un sistema tras apagarlo con el Cerbo GX. Para solucionarlo tendra que desen-
chufar el cable VE.Bus de la parte posterior del Cerbo GX. Y volverlo a enchufar tras iniciar el sistema VE.Bus. La verdadera
solucion es instalar la “mochila Cerbo GX para sistemas VE.Bus grandes”, cédigo de referencia BPP900300100. Para mas
informacién, puede leer sus instrucciones de conexion.

Instrucciones paso a paso cuando se conecta a Cerbo GX mediante el puerto VE.Can.

1. Actualice el Color Control a la versidon mas reciente. Puede ver nuestras entradas de blog en la categoria de firmware.

2. Actualice la interfaz VE.Bus a VE.Can a la ultima version. Para ello, lo mas sencillo es usar la Actualizacion de firmware a
distancia, en ese caso no es necesario disponer del CANUSB.

3. ¢Tiene un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS en el sistema? En ese caso, es normal que el on/off esté deshabilitado.
Puede ver también las notas relativas a VE.Bus en el manual de Cerbo GX

4. En caso de que haya tenido un Digital Multi Control o un VE.Bus BMS conectado a su sistema, la interfaz Canbus lo recuer-
da. Por lo tanto, incluso si esos dispositivos ya se han retirado, el interruptor on/off seguird estando deshabilitado. Lamenta-
blemente, no puede limpiar esta memoria usted mismo, péngase en contacto con nosotros para que le ayudemos.

14.2. P2: ;Necesito un BMV para ver el estado de carga correcto?
Se ha movido aqui.

14.3. P3: No tengo Internet, ; donde puedo insertar una tarjeta SIM?

El dispositivo GX no dispone de médem 3G, de modo que no hay ranura para una tarjeta SIM. Puede comprar un router 3G con
puertos Ethernet en alguna tienda cercana. Puede encontrar mas informacién en el siguiente enlace a una entrada de blog y en
especial en la seccion de comentarios, puesto que los usuarios van probando diferentes equipos:

https://www.victronenergy.com/blog/2014/03/09/off-grid-color-control-gx-to-vrm-portal-connectivity/

Tenga en cuenta que no se puede usar un VGR2 o un VER para esto. Tampoco sera posible préximamente.

14.4. P4: ; Puedo conectar un dispositivo GX y un VGR2/VER a un Multi/Inver-

sor/Quattro?

No. Por otro lado, en lugar de esta combinacion, le recomendamos que use el Cerbo GX y afiada un router 3G u otro router movil
similar. Véase Conectividad a Internet [18].

14.5. P5: ; Puedo conectar varios Color Control a un Multi/Inversor/Quattro?
No.

14.6. P6: Veo lecturas de potencia o de corriente (amperios) incorrectas en mi
Cerbo GX

Por ejemplo:

* Sé que una carga esta extrayendo 40 W del Multi, pero el Cerbo GX muestra 10 W o incluso 0 W.
* Veo que el Multi esta suministrando 2000 W a una carga, estando en modo inversor, pero de la bateria solo se estan sacando
1850 W. ¢ De dénde vienen esos 150 W?
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La respuesta general es que los Multi y Quattro no son instrumentos de medicion, sino inversores/cargadores, y las mediciones
mostradas son la mejor aproximacion posible.

Pero entrando en mas detalle, hay varias causas que pueden explicar la falta de precisién en las mediciones:

1. Parte de la potencia que el inversor toma de la bateria puede perderse en el inversor en forma de calor, es decir, pérdida de
eficiencia.

2. EI Multi realmente no mide la energia que se saca de la bateria. Mide la corriente en la salida del inversor y con ese dato
hace una estimacion de la energia que se extrae de la bateria.

3. Vatios frente a VA: en funcion de la version de firmware del Multi/Quattro y también de la version de firmware de Cerbo GX,
las mediciones se veran en VA (resultado de calcular tension CA * corriente CA) o en vatios. Para ver vatios en el Cerbo GX,
actualice su Cerbo GX a la ultima versién (v1.21 o posterior). Compruebe también que la version de firmware de su Multi
acepta lecturas en vatios. Las versiones minimas son xxxx154, xxxx205 y xxxx300.

4. Los Multi o Quattro conectados al Cerbo GX mediante una interfaz VE.Bus a VE.Can siempre daran VA, no vatios (por aho-
ra).

5. Si se carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, pero no se conecta ningun sensor, dara valores incorrec-
tos de potencia/kWh.

6. Sise carga un asistente de sensor de corriente en un Multi/Quattro, asegurese de que la posicién es la correcta y de que la
escala coincide con los interruptores DIP del propio sensor.

7. El asistente de sensor de corriente mide y da las lecturas en VA, no vatios.

Notas para sistemas con varias unidades en paralelo:

1. Cerbo GX Las versiones anteriores a v1.20 usan la potencia y la corriente indicadas por el maestro de una fase y las
multipli-can por el niUmero de dispositivos de esa fase. Desde la version v1.20 se suman los valores de todos los dispositivos
por fase, de modo que deberia ser mas preciso.

2. Se detectd un fallo en el firmware del Multi cuando operaba en paralelo. CCGX v1.21 lo soluciona volviendo al
comportamien-to original cuando ve una version de firmware afectada. Para que las lecturas sean mejores, los Multi deben
estar actualiza-dos. El fallo se ha arreglado en las versiones de firmware VE.Bus xxxx159, xxxx209 y xxxx306. Ese firmware
sali6 el 17 de febrero de 2015.

3. Las versiones de firmware de Multi posteriores a 26xx207/xxxx300 también pueden congelar los valores de Potencia en un
momento determinado.

Consejos para evitar problemas de medicion:

1. No conecte VEConfigure mientras el Cerbo GX esté conectado

2. VE.Bus no es un sistema 100% plug and play: si desconecta el Cerbo GX de un Multi, y lo conecta réapidamente a otro, pue-
den aparecer valores erroneos. Para asegurarse de que esto no ocurre, use la opcion de 'Volver a detectar el sistema’ del
menu del Multi/Quattro en el Cerbo GX.

14.7. P7: Hay una opcion del menu llamada "Multi" en vez de tener el nombre
del producto VE.Bus

Un sistema VE.Bus puede apagarse por completo, incluida su comunicacion. Si apaga un sistema VE.Bus y luego reinicia el
Cerbo GX, el Cerbo GX no puede obtener el nombre detallado del producto y mostrara “Multi” en su lugar.

Para obtener el nombre correcto de nuevo, vaya al menu Multi del Cerbo GX y ponga la opcion del menu Interruptor en On o, en
caso de que haya un Digital Multi Control, ponga el interruptor fisico en On. Tenga en cuenta que si hay un BMS, el procedimien-
to mencionado solo funciona cuando esta dentro de las tensiones de trabajo de la bateria.

14.8. P8: En el menu aparece "Multi" aunque no hay ningun inversor, Multi o

Quattro conectado.

Si un Cerbo GX ha visto alguna vez un VE.Bus BMS o un Digital Multi Control (DMC), los recordara hasta que se pulse la opcion
de 'Volver a detectar el sistema' del menu del Cerbo GX. Transcurrido un minuto, reinicie el Cerbo GX: Configuracién — General
— Reinicio.

14.9. P9: Cuando escribo la direccion de IP del Color Control en el navegador

aparece una pagina web con el nombre Hiawatha.

Nuestro plan es disponer de al menos un sitio web en el que pueda cambiar la configuracion y ver el estado en cada momento.
Si todo sale como queremos, podria llegar a ser una versién completamente operativa del portal de Internet VRM que funcione
localmente en el Cerbo GX. Esto permitiria a las personas sin conexion a Internet o con una conexion intermitente disponer de
las mismas caracteristicas y funciones.

14.10. P10: Tengo varios cargadores solares MPPT 150/70 funcionando en para-

lelo. ¢ Desde cual puedo ver el estado del relé en el menu del Cerbo GX?
Desde cualquiera.
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14.11. P11: ; Cuanto tiempo debe tardar una actualizaciéon automatica?
La descarga suele ser de 90 Mb. Tras la descarga, se instalaran los archivos, lo que puede llevar hasta 5 minutos.

14.12. P12: Tengo un VGR con 10 Extender ;coémo puedo sustituirlo por un Cer-
bo GX?

Aun no es posible sustituir la funcién 10 Extender.

14.13. P13: ; Puedo usar VEConfigure remoto, como hacia con el VGR2?

Si, consulte el manual de configuracion de VE Power

14.14. P14: El panel Blue Power podia encenderse a través de la red VE.Net
épuedo hacer lo mismo con un Cerbo GX?

No, un Cerbo GX siempre tiene que encenderse de forma independiente.

14.15. P15: ;Qué tipo de red usa el Cerbo GX (puertos TCP y UDP)?

Informacion basica:

» El Cerbo GX necesita una direccién de IP valida de un servidor DHCP con una pasarela y un servidor DNS operativos o una
configuracion de IP estatica.

* Puerto DNS 53 UDP y TCP

» NTP (sincronizacién de tiempo) puerto 123 UDP

Portal VRM:

» Los datos se envian al portal VRM mediante peticiones HTTP POST y GET a http://ccgxlogging.victronenergy.com en el puerto
80. Los datos sensibles se envian con HTTPS del puerto 443 al mismo host.

Actualizaciones de firmware:
» El Cerbo GX se conecta a http://updates.victronenergy.com/ en el puerto 443.
Asistencia remota (deshabilitada por defecto):

» Cuando esta habilitada, se mantiene una conexién SSH de salida con supporthost.victronenergy.com. El Cerbo GX intentara
conectarse a los puertos 22, 80 y 443 y mantendra el primero que funcione.

» Al habilitar la Asistencia remota, también se habilita el daemon sshd, que escucha solicitudes entrantes SSH en el puerto 22.
Véase la siguiente entrada de Preguntas frecuentes para mas informacion sobre la funcion de Asistencia remota.

Comunicacién bidireccional (actualizaciones de VEConfig y Firmware a distancia):

» Anterior a v2.20: Usa HTTPS (puerto 443) a los servidores Pubnub
» v2.20 y posterior: se conecta a mqtt-rpc.victronenergy.com en el puerto 443

MQTT (deshabilitado por defecto):

» Cuando esta habilitado, se inicia un broker MQTT local que acepta conexiones TCP en el puerto 1883. El Cerbo GX también
intentara conectarse al servidor de la nube MQTT de Victron (mqtt.victronenergy.com) con SSL en el puerto 8883.

Consola remota en VRM (deshabilitada por defecto):

» La consola remota de VRM usa el mismo tinel SSH inverso que se emplea en la Asistencia remota: conexion de salida a sup-
porthost.victronenergy.com en el puerto 22, 80 o0 443. No es necesario enrutamiento de puertos para usar la Consola remota
en VRM. Tenga en cuenta que supporthosts.victronenergy.com se determina en distintas direcciones de IP: 84.22.108.49 y
84.22.107.120.

» Aqui puede ver como resolver problemas en la consola remota de VRM.

Consola remota en LAN (deshabilitada por defecto):

» La Consola remota en LAN necesita el puerto 80 (pequefio sitio web alojado en el servidor web local hiawatha enCerbo GX). Y
también necesita el puerto 81, que es el puerto de escucha para el tunel Web Socket a VNC.

Modbus TCP (deshabilitado por defecto):

» El servidor ModbusTCP utiliza el puerto 502

14.16. P16: ;Cual es la funcion del elemento del menu Asistencia remota (SSH)

del menu Ethernet?

Cuando se habilita, el Color Control, abre una conexion SSH a nuestro servidor seguro, con un tdnel inverso de vuelta al Color
Control. Mediante este tunel, los ingenieros de Victron pueden entrar en su Cerbo GX y realizar tareas de asistencia a distancia.
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Esto funciona cuando el Cerbo GX esta instalado con conexion a Internet. La conexiéon funcionara incluso si se instala detras de
un cortafuegos. La conexién SSH sera de salida a los puertos 80, 22 0 443 en supporthost.victronenergy.com. La funcién de
asistencia remota esta deshabilitada por defecto.

14.17. P17: No veo la asistencia a productos VE.Net en la lista ;aun esta dispo-
nible?
No.

14.18. P18: ; Cuantos datos usa el Cerbo GX?

El uso de datos depende en gran medida de la cantidad de productos conectados y del comportamiento y el uso de los mismos.
Los valores indicados a continuacién son solo orientativos. Se han tomado de un sistema con un Cerbo GX, un Multi, un BMV y
un MPPT. Intervalo de registro fijado en 15 minutos. Si tiene un plan de datos caro, tome medidas de seguridad.

Consumo de datos mensual:

* Registro VRM: 15 Mb descarga, 45 Mb carga

 Asistencia remota 22 Mb descarga, 40 Mb carga

» Comprobacion de actualizaciones: 8 Mb descarga, 0,3 Mb carga (sin incluir la propia actualizacién)
» Comunicacién bidireccional: 26 Mb descarga, 48 Mb carga

La cantidad de Mb mencionada no incluye la descarga de una actualizacion de firmware de un Color Control. Las actualizaciones
de firmware de 60 Mb no son frecuentes.

14.19. P19: ;Cuantos sensores de corriente CA puedo conectar en un sistema
VE.Bus?

Actualmente el maximo es de 9 sensores (desde Cerbo GX v1.31). Tenga en cuenta que cada uno debe configurarse por separa-
do con un asistente en el Multi o Quattro al que esté conectado.

14.20. P20: Problemas con un Multi que no arranca cuando se conecta un Cerbo
GX / Precaucion al encender el Cerbo GX desde la terminal AC-out de un Multi,
Quattro o inversor VE.Bus.

Compruebe que el dispositivo GX y el MultiPlus tienen la ultima versién de firmware.

Si alimenta el Cerbo GX desde un adaptador de CA conectado al puerto AC-out de cualquier producto VE.Bus (inversor, Multi o
Quattro), se producira un bloqueo después de que los productos VE.Bus se apaguen por cualquier razén (algun fallo operativo o
un arranque autégeno). Los dispositivos VE.Bus no se encenderan hasta que el Cerbo GX tenga alimentacion, pero el Cerbo GX
no se encendera hasta que tenga alimentacion. Puede encontrar mas informacién sobre esto en las Preguntas frecuentes.

Este bloqueo puede solucionarse desenchufando brevemente el cable VE.Bus del Cerbo GX y en ese momento los productos
VE.Bus empezaran a encenderse inmediatamente.

Hay dos formas de evitar que se produzca este bloqueo:

» Alimentar el Cerbo GX desde la bateria o
« cortar el pin 7 del cable VE.Bus conectado al Cerbo GX

Cortar o retirar el pin 7 del cable VE.Bus al Cerbo GX (marrén/blanco segun el cédigo de colores del cable RJ45 estandar de
Ethernet) permite que los productos VE.Bus se enciendan sin esperar a que el Cerbo GX arranque primero.

Tenga en cuenta que si se usa una bateria Redflow ZBM2/ZCell, el pin 7 debe cortarse incluso si el Cerbo GX tiene alimentacion
CC, para evitar el mismo bloqueo en los momentos en que el grupo de baterias Redflow tenga un estado de carga del 0%.

68



Manual de Cerbo GX

El inconveniente de cortar el pin 7 es que apagar el dispositivo VE.Bus sera menos eficaz: aunque dejara de cargar e invertir,
seguira en modo reposo y por lo tanto extraera mas corriente de la bateria que si se hubiera dejado el pin 7. Normalmente, esto
solo es relevante en sistemas marinos o de automocion, en los que es habitual apagar el dispositivo VE.Bus regularmente. En
estos sistemas, le recomendamos que no corte el pin 7 y que simplemente alimente el Cerbo GX desde la bateria.

14.21. P21: Me encanta Linux, la programacién, Victron y el Cerbo GX. ;Puedo

hacer mas cosas?

Claro que si. Queremos publicar todo el codigo en codigo abierto, pero aun no esté preparado. Lo que podemos ofrecerle ahora
es que muchas partes del software estan en Script u otros lenguajes no precompilados, como Python y QML, por lo que puede
obtenerlas en su Cerbo GX y modificarlas con facilidad. Puede obtener la contrasefia raiz y mas informacién aqui.

14.22. P22: ; Como puedo cambiar el logotipo?

Escriba la siguiente direccién en el navegador de Internet de un dispositivo conectado a la misma red, con esta direccién como
plantilla: http:/[ip-here]/logo.php (introduzca la direccién de IP de su dispositivo en los corchetes). La direccion de IP puede en-
contrarse en Configuracion; Ethernet o wifi. Una vez que la pagina se haya descargado, elija una imagen de su dispositivo.
Reinicie el dispositivo GX.

14.23. P23: El Multi se reinicia todo el tiempo (cada 10 segundos)

Compruebe la conexién del interruptor remoto en el PCB del Multi control. Deberia haber un puente entre el terminal izquierdo y
el del centro. El Cerbo GX enciende una linea que habilita la alimentacién del panel de control del Multi. Trascurridos 10 segun-
dos esta linea se libera y el Multi toma el cargo. Cuando el interruptor remoto no esta conectado, el Multi no puede ocuparse de
su propio suministro. El Cerbo GX volvera a intentarlo, el Multi arrancara y tras 10 segundos se parard, y asi sucesivamente.

14.24. P24: ; Qué significa el error n°42?

Si el dispositivo GX muestra el error n°42 significa Fallo de hardware. En ese caso, la memoria flash del dispositivo esta dafiada.
Como resultado, los ajustes no se guardaran (al reiniciarse volvera a la configuracion predeterminada) y surgiran otros proble-
mas.
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Este error no se puede solucionar en el campo ni lo pueden arreglar los departamentos de reparaciones. Péngase en contacto
con su distribuidor para una sustitucion.

Este error no se ha observado en las versiones de firmware anteriores a v2.30. Desde la v2.30 se puede ver en el propio disposi-
tivo (en la interfaz grafica del usuario) y en el portal VRM.

14.25. Nota sobre Licencia Publica General

Este producto contiene software protegido y con licencia de conformidad con la Licencia Publica General Puede solicitarnos el
cédigo fuente correspondiente durante un periodo de tres afios desde el ultimo envio de este producto.
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15. Mas informacion

» GX - Arranque/parada automatica del generador

» GX - Uso de generadores Fischer Panda

* Modem celular GX - GSM

» Portal VRM - Actualizaciones de firmware y VEConfigure a distancia
» Portal VRM - Documentacion y resolucién de problemas

71


https://www.victronenergy.com/live/ccgx:generator_start_stop
https://www.victronenergy.com/live/ccgx:fischer_panda
https://www.victronenergy.com/live/venus-os:gx-gsm
https://www.victronenergy.com/live/ccgx:ccgx_ve_power_setup
https://www.victronenergy.com/live/vrm_portal:start

	Cerbo GX Manual
	Tabla de contenidos
	1. Introducción
	1.1. ¿Qué es el Cerbo GX?
	1.2. ¿Qué hay en la caja?

	2. Instalación
	2.1. Resumen de las conexiones
	2.2. Alimentación
	2.3. Pantalla GX Touch
	2.4. Conexión de productos Victron
	2.4.1. Multis/Quattros/Inversores (productos VE.Bus)
	2.4.2. Serie de monitores de batería BMV-700 y MPPT con un puerto VE.Direct
	2.4.3. Skylla-i, derivador Lynx VE.Can, Lynx Ion + Shunt y MPPT con un puerto VE.Can
	2.4.4. Serie BMV-600
	2.4.5. Caja de conexiones CC
	2.4.6. Adaptador de transmisor resistivo de nivel de depósito VE.Can

	2.5. Transmisores de nivel de depósito NMEA de otros fabricantes
	2.6. Conexión de un inversor FV
	2.7. Conexión de un GPS USB
	2.8. Conexión de un generador Fischer Panda
	2.9. Conexión de transmisores de nivel de depósito NMEA 2000
	2.10. Conexión de sensores de radiación solar, temperatura y velocidad del viento IMT
	2.10.1. Visualización de datos - VRM

	2.11. Conexión de sensores de temperatura
	2.12. Conexión de sensores de nivel de depósito

	3. Conectividad a Internet
	3.1. Puerto Ethernet LAN
	3.2. Wifi
	3.3. GX GSM
	3.4. Red móvil (celular) con router 3G o 4G
	3.5. Anclaje a red o tethering USB con un teléfono móvil
	3.6. Configuración IP
	3.7. Conexión de Ethernet y wifi (conmutación por error)
	3.8. Minimizar el tráfico de Internet
	3.9. Más información sobre la configuración de una conexión a Internet y una RPV

	4. Acceso al dispositivo GX
	4.1. Usando VictronConnect vía Bluetooth
	4.2. Acceso a través del punto de acceso a wifi integrado
	4.3. Acceso a la consola remota a través de la red LAN/wifi local
	4.3.1. Otros métodos para encontrar la dirección de IP para la consola remota

	4.4. Acceso a través de VRM

	5. Configuración
	5.1. Estructura del menú y parámetros configurables
	5.2. Estado de carga de la batería (SOC)
	5.2.1. ¿Qué dispositivo debo usar para calcular el estado de carga de la batería?
	5.2.2. Las diferentes soluciones explicadas en profundidad
	5.2.3. Notas sobre el estado de carga
	5.2.4. Selección de la fuente de estado de carga (SOC)
	5.2.5. Información detallada sobre el estado de carga VE.Bus

	5.3. Personalización del logotipo de la página de barcos y caravanas

	6. Actualización del firmware de GX
	6.1. A través de Internet o con una tarjeta microSD o una memoria USB
	6.2. Descarga directa desde Internet
	6.3. Tarjeta microSD o memoria USB
	6.4. Registro del cambio

	7. Seguimiento del inversor/cargador VE.Bus
	7.1. Ajuste del límite de corriente de entrada
	7.2. Advertencia sobre la rotación de fase
	7.3. Seguimiento de fallo de la red
	7.4. Menú avanzado

	8. Control de corriente y tensión distribuido (DVCC)
	8.1. Introducción y características
	8.2. Requisitos de DVCC
	8.3. Efectos del DVCC en el algoritmo de carga
	8.4. Características DVCC para todos los sistemas
	8.4.1. Limitar corriente de carga
	8.4.2. Sensor de tensión compartido (SVS)
	8.4.3. Sensor de temperatura compartido (STS)
	8.4.4. Sensor de corriente compartido (SCS)

	8.5. Características DVCC cuando se usa una batería CAN-bus BMS
	8.6. DVCC para sistemas con Asistente ESS

	9. Portal VRM
	9.1. Introducción al portal VRM
	9.2. Registro en VRM
	9.3. Registro de datos en VRM
	9.4. Resolución de problemas con el registro de datos
	9.5. Análisis de datos sin Internet, sin VRM
	9.6. Consola remota de VRM - Resolución de problemas

	10. Integración de pantalla multifuncional marina mediante aplicación
	10.1. Introducción y requisitos
	10.2. Pantallas multifuncionales compatibles e instrucciones

	11. Integración de pantalla multifuncional marina mediante NMEA 2000
	11.1. Introducción a NMEA 2000
	11.2. Dispositivos/PGN compatibles
	11.3. Ajustes del menú relativos a NMEA 2000
	11.4. Datos técnicos de la salida NMEA 2000
	11.4.1. Glosario de NMEA 2000
	11.4.2. NMEA 2000 Virtual-devices35 (Generación eléctrica)
	11.4.3. Clases y funciones NMEA 2000
	11.4.4. Instancias NMEA 2000:
	11.4.5. Cambios de Instancias NMEA 2000
	11.4.6. Números de identidad únicos PGN 60928 NAME


	12. Entradas digitales
	12.1. Configuración
	12.2. Lectura de las entradas digitales mediante Modbus-TCP

	13. Códigos de error
	14. Preguntas Más Frecuentes
	14.1. Cerbo GX Preguntas Más Frecuentes
	14.2. P2: ¿Necesito un BMV para ver el estado de carga correcto?
	14.3. P3: No tengo Internet, ¿dónde puedo insertar una tarjeta SIM?
	14.4. P4: ¿Puedo conectar un dispositivo GX y un VGR2/VER a un Multi/Inversor/Quattro?
	14.5. P5: ¿Puedo conectar varios Color Control a un Multi/Inversor/Quattro?
	14.6. P6: Veo lecturas de potencia o de corriente (amperios) incorrectas en mi Cerbo GX
	14.7. P7: Hay una opción del menú llamada "Multi" en vez de tener el nombre del producto VE.Bus
	14.8. P8: En el menú aparece "Multi" aunque no hay ningún inversor, Multi o Quattro conectado.
	14.9. P9: Cuando escribo la dirección de IP del Color Control en el navegador aparece una página web con el nombre Hiawatha.
	14.10. P10: Tengo varios cargadores solares MPPT 150/70 funcionando en paralelo. ¿Desde cuál puedo ver el estado del relé en el menú del Cerbo GX?
	14.11. P11: ¿Cuánto tiempo debe tardar una actualización automática?
	14.12. P12: Tengo un VGR con IO Extender ¿cómo puedo sustituirlo por un Cerbo GX?
	14.13. P13: ¿Puedo usar VEConfigure remoto, como hacía con el VGR2?
	14.14. P14: El panel Blue Power podía encenderse a través de la red VE.Net ¿puedo hacer lo mismo con un Cerbo GX?
	14.15. P15: ¿Qué tipo de red usa el Cerbo GX (puertos TCP y UDP)?
	14.16. P16: ¿Cuál es la función del elemento del menú Asistencia remota (SSH), del menú Ethernet?
	14.17. P17: No veo la asistencia a productos VE.Net en la lista ¿aún está disponible?
	14.18. P18: ¿Cuántos datos usa el Cerbo GX?
	14.19. P19: ¿Cuántos sensores de corriente CA puedo conectar en un sistema VE.Bus?
	14.20. P20: Problemas con un Multi que no arranca cuando se conecta un Cerbo GX / Precaución al encender el Cerbo GX desde la terminal AC-out de un Multi, Quattro o inversor VE.Bus.
	14.21. P21: Me encanta Linux, la programación, Victron y el Cerbo GX. ¿Puedo hacer más cosas?
	14.22. P22: ¿Cómo puedo cambiar el logotipo?
	14.23. P23: El Multi se reinicia todo el tiempo (cada 10 segundos)
	14.24. P24: ¿Qué significa el error nº42?
	14.25. Nota sobre Licencia Pública General

	15. Más información

